
SH(NA)030180KOR-A 한국미쓰비시전기오토메이션(주)  2015년1월제작

MELSERVO-JE 서보앰프 기술자료집
(트러블 슈팅 편)

M
E
L
S
E
R
V
O
-
JE

 서
보
앰
프
 기

술
자
료
집
 (트

러
블
 슈

팅
 편

)

미쓰비시 AC서보범용

미
쓰
비
시

A
C
서
보

범
용

미쓰비시 AC서보범용

형 명

형 명
코 드

韓國三菱電機AUTOMATION(株)

157-801  서울특별시 강서구 양천로 401 (가양동 1498)
강서한강자이타워 A동 9층
TEL. 02)3660-9511~19 FAX. 02)3661-9997

601-829  부산광역시 동구 중앙대로 233 (초량동)
해정빌딩 3층
TEL. 051)464-3747 FAX. 051)464-3768

702-835  대구광역시 북구 호국로 8 (산격동)  
KT산격사옥 4층
TEL. 053)382-7400~1 FAX. 053)382-7411

157-801  서울특별시 강서구 양천로 401 (가양동 1498)
강서한강자이타워 A동 8층
TEL. 02)3660-9610 FAX. 02)3664-8668

본 사:

:

:

:

부산영업소

대구영업소

F.A 센터

http://kr.mitsubishielectric.com/fa/ko

S
V



A - 1

안전상의 주의
(사용하시기 전에 반드시 읽어 주십시오)

설치, 운전, 보수, 점검중에반드시본기술자료집, 취급설명서·및부속서류를모두숙독하고바르게사용해주십시
오. 기기의지식, 안전정보그리고주의사항등을완전히숙지하신후사용해주십시오.

본기술자료집에서는안전주의사항의등급을「위험」과「주의」로구분하였습니다.

또한,          주의에기재한사항에서도상황에따라서중대한결과를초래할가능성이있습니다. 

모두중요한내용을기재하고있으므로반드시지켜주시기바랍니다.

금지, 강제그림표시의설명을다음에나타냅니다.

이기술자료집에서는물적손해에미치지않는수준의주의사항이나다른기능등의주의사항을「포인트」로구분하였
습니다.

읽으신후사용자가늘볼수있는장소에보관하십시오.

금지(해서는안되는것)를나타냅니다. 예를들어「화기엄금」의경우는 가됩니다.

강제(반드시해야하는것)를나타냅니다. 예를들어어스(earth)접지의경우는 가됩니다.

취급을잘못한경우, 위험한상황이발생하여사망또는중상을입을가능성이예상되
는경우

취급을잘못한경우, 위험한상황이발생하여중상과경상을입을가능성이 예상되
는경우및물적손해발생이예상되는경우
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1. 감전방지를위하여

●감전의우려가있기때문에, 배선작업이나점검은, 전원을OFF한뒤, 15분이상경과하고, 차지램프
의소등을확인하고나서실시해주십시오. 또한, 차지램프의소등확인은반드시서보앰프의정면에
서실시해주십시오.

●젖은손으로스위치를조작하지마십시오. 감전의원인이됩니다.

2. 상해방지를위하여

●통전중이나전원차단후잠시동안, 서보앰프및냉각핀, 회생저항기, 서보모터등이고온이되는
경우가있습니다. 잘못하여손이나부품(케이블등)이접촉하지않게커버를마련하는등의안전
대책을세워주십시오.

3. 제반주의사항

(1) 배선에대하여

●배선은올바르고확실하게해주십시오. 서보모터의예기치않은동작의원인이됩니다.
●서보모터의오동작의원인이되므로, 서보앰프와서보모터의전원의상(U·V·W)은올바르게

접속해주십시오.
●서보앰프의전원출력(U·V·W)과서보모터의전원입력(U·V·W)은직접배선해 주십시오.

배선도중에전자접촉기등을개입하지말아주십시오. 이상운전이나고장의원인이됩니다

다음주의사항에대해서도충분히유의하십시오. 취급을잘못했을경우고장·부상·감전등의원인이됩니다.

(2) 사용방법에대하여

●서보앰프에운전신호를넣은상태에서알람리셋을실시하면갑자기재기동하므로, 운전신호가끊어
져있는것을확인하고나서실시해주십시오. 사고의원인이됩니다.

●서보모터와서보앰프및컨버터유닛은지정된조합으로사용해주십시오.

U

서보모터

MV
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서보앰프 서보앰프
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(3) 이상시의처리에대하여

●정지시및제품고장시에위험한상태가예상되는경우는보호유지용으로서전자브레이크부착
서보모터의사용또는외부에브레이크구조를설치하여방지해주시기바랍니다.

●전자브레이크용작동회로는외부의비상정지스위치에연동하는회로구성으로해주십시오.

●알람발생시는원인을제거하고안전을확보한다음알람해제후, 재운전해주십시오.
●순간정전복전후, 예기치않는재기동을방지하는보호대책을실시해주십시오.

<<매뉴얼에대하여>>

이기술자료집은다음의서보앰프에대응하고있습니다.
䤎MR-JE-_A
䤎MR-JE-_B

본문중표의대상란에서는다음과같은약칭을사용하고있습니다.
[A] : MR-JE-_A
[B] : MR-JE-_B

서보모터

전자
브레이크

B U

RA

ALM(고장) OFF 또는 MBR(전자 브레이크 인터록)
OFF로 차단해 주십시오.

비상정지 스위치로 차단해 주십시오.

DC24V
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제1장 서보앰프의 트러블 슈팅

운전중에이상이발생했을때알람및경고를표시합니다. 알람이발생했을경우, 1.4절에따라적절한처치를실시해
주십시오. 알람이발생하면, ALM(고장)이OFF가됩니다.
경고가발생했을경우, 1.5절에따라적절한처치를실시해주십시오.

1. 1 일람표의 설명

(1) 번호/명칭/상세번호/상세명칭

알람또는경고의번호/명칭/상세번호/상세명칭을나타냅니다.

(2) 정지방식

정지방식에SD라고기재되어있는알람및경고는강제정지감속후에다이나믹브레이크로정지합니다. 
정지방식에DB 또는EDB라고기재되어있는알람및경고는강제정지감속을실시하지않고다이나믹브레이크로
정지합니다.

(3) 알람의해제

알람은원인을없앤뒤, 알람의해제란에○표되어있는몇개의방법으로해제할수있습니다. 경고는발생원인을
없애면자동적으로해제됩니다. 알람의해제는알람리셋, CPU 리셋또는전원의재투입으로실시합니다.

(a) MR-JE-_A

(4) 알람코드

알람코드는MR-JE-_A에서만출력됩니다. MR-JE-_A를사용하는경우, [Pr. PD34]를“_ _ _ 1”로설정하면,
알람코드를출력할수있습니다. 알람코드는비트0 ~비트2의ON/OFF로출력합니다. 경고([AL. 90] ~ [AL.
F3])에는알람코드는없습니다. 표중의알람코드는알람발생시에출력합니다. 
정상시에는알람코드는출력하지않습니다.

(b) MR-JE-_B

포인트

● 알람발생과동시에SON(서보ON)를OFF로해, 전원을차단해주십시오.
● [AL. 37 파라미터이상] 및경고([AL. F0 터프드라이브경고]를제외)는

알람이력에기록되지않습니다.

알람의해제

알람리셋

전원의재투입

1. 입력디바이스에의한RES(리셋)의ON
2. 서보앰프표시부의현재알람표시상태에서“SET”버튼을누른다.
3. MR Configurator2의“알람표시”윈도우에서“발생알람리셋”버튼을누른다.

전원을OFF한뒤, 표시부의5자리수7 세그먼트LED의소등을확인하고나서전원을ON으로해주십시오. 

설명

알람의해제

알람리셋

전원의재투입

CPU 리셋

1. 컨트롤러로부터의에러리셋지령
2. MR Configurator2의“알람표시”윈도우에서“발생알람리셋”버튼을누른다.

전원을OFF한뒤, 표시부의3자리수7 세그먼트LED의소등을확인하고나서전원을ON으로해주십시오. 

컨트롤러자체를리셋한다.

설명
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1. 2 알람 일람표

상세명칭
정지
방식

(주2, 3)

알람의해제

알람
리셋

CPU
리셋

전원의
재투입

CN1
49

(비트2)

CN1
23

(비트1)

CN1
24

(비트0)

알람코드
(주5)

명칭
상세
번호

번호

10

12

13

14

16

17

19

1A

1E

1F

15

부족전압

메모리이상1(RAM)

클럭이상

제어처리이상

메모리이상2

(EEP-ROM)

엔코더초기통신이상1

기판이상

메모리이상3

(FLASH-ROM)

서보모터조합이상

엔코더초기통신
이상2

엔코더초기통신
이상3

10.1 전원전압저하 EDB

10.2 모선전압저하 SD

12.1 RAM 이상1 DB

12.2 RAM 이상2 DB

12.3 RAM 이상3 DB

12.4 RAM 이상4 DB

12.5 RAM 이상5 DB

13.1 제어클럭이상1 DB

13.2 제어클럭이상2 DB

14.1 제어처리이상1 DB

14.2 제어처리이상2 DB

14.3 제어처리이상3 DB

14.4 제어처리이상4 DB

14.5 제어처리이상5 DB

14.6 제어처리이상6 DB

14.7 제어처리이상7 DB

14.8 제어처리이상8 DB

14.9 제어처리이상9 DB

14.A 제어처리이상10 DB

15.1 전원투입시EEP-ROM 이상 DB

15.2 운전중EEP-ROM 이상 DB

16.1 엔코더초기통신수신데이터이상1 DB

16.2 엔코더초기통신수신데이터이상2 DB

16.3 엔코더초기통신수신데이터이상3 DB

16.5 엔코더초기통신송신데이터이상1 DB

16.6 엔코더초기통신송신데이터이상2 DB

16.7 엔코더초기통신송신데이터이상3 DB

16.A 엔코더초기통신처리이상1 DB

16.B 엔코더초기통신처리이상2 DB

16.C 엔코더초기통신처리이상3 DB

16.D 엔코더초기통신처리이상4 DB

16.E 엔코더초기통신처리이상5 DB

16.F 엔코더초기통신처리이상6 DB

17.1 기판이상1 DB

17.3 기판이상2 DB

17.4 기판이상3 DB

17.5 기판이상4 DB

17.6 기판이상5 DB

19.1 FLASH-ROM 이상1 DB

19.2 FLASH-ROM 이상2 DB

1A.1 서보모터조합이상1 DB

1E.1 엔코더고장 DB

1F.1 엔코더미대응 DB

알

람

0 1 0
○ ○ ○

○ ○ ○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

0 0 0

0 0 0

0 0 0

0 0 0

1 1 0

1 1 0

1 1 0

1 1 0

0 0 0

0 0 0
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상세명칭
정지
방식

(주2, 3)

알람의해제

알람
리셋

CPU
리셋

전원의
재투입

CN1
49

(비트2)

CN1
23

(비트1)

CN1
24

(비트0)

알람코드
(주5)

명칭
상세
번호

번호

20

21

24

25

30

31

엔코더통상통신이상1

엔코더통상통신이상2

주회로이상

절대위치소실

회생이상

과속도

알

람

1 1 0

1 1 0

1 0 0

0 0 1

1 0 1

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

20.1 엔코더통신수신데이터이상1 EDB

20.2 엔코더통신수신데이터이상2 EDB

20.3 엔코더통신수신데이터이상3 EDB

20.5 엔코더통신송신데이터이상1 EDB

20.6 엔코더통신송신데이터이상2 EDB

20.7 엔코더통신송신데이터이상3 EDB

20.9 엔코더통신수신데이터이상4 EDB

20.A 엔코더통신수신데이터이상5 EDB

21.1 엔코더데이터이상1 EDB

21.2 엔코더데이터갱신이상 EDB

21.3 엔코더데이터파형이상 EDB

21.5 엔코더하드웨어이상1 EDB

21.6 엔코더하드웨어이상2 EDB

21.9 엔코더데이터이상2 EDB

24.1 하드웨어검출회로에의한지락검출 DB

24.2 소프트웨어검출처리에의한지락검출 DB

25.1 서보모터엔코더절대위치소실 DB

30.1 회생발열량이상 DB

30.2 회생신호이상 DB

30.3 회생피드백신호이상 DB

31.1 모터회전속도이상/모터속도이상 SD

32

33

35

36

37

39

34

과전류

과전압

지령주파수이상

SSCNET 수신이상2

파라미터이상

프로그램이상

SSCNET 수신이상1

1 0 0

1 0 1

0 0 0

0 0 0

0 0 0

0 1 1

0 0 1

○

○

32.1 DB

32.2 DB

32.3 DB

32.4 DB

33.1 주회로전압이상 EDB

34.1 SSCNET 수신데이터이상 SD

34.2 SSCNET 커넥터접속에러 SD

34.3 SSCNET 통신데이터이상 SD

34.4 하드웨어이상신호검출 SD

35.1 지령주파수이상 SD

36.1 단속적인통신데이터이상 SD

37.1 파라미터설정범위이상 DB

37.2 파라미터조합에의한이상 DB

37.3 포인트테이블설정에의한이상 DB

39.1 프로그램이상 DB

39.2 명령인수범위외이상 DB

39.3 레지스터수이상 DB

39.4 미대응명령이상 DB

3E.1 운전모드이상 DB

3E.6 운전모드전환이상 DB

45.1 주회로소자온도이상1 SD

하드웨어검출회로에의한과전류검출
(운전중)

소프트웨어검출처리에의한과전류검출
(운전중)

하드웨어검출회로에의한과전류검출
(정지중)

소프트웨어검출처리에의한과전류검출
(정지중)

○
○

○
(주4)

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○

○

3E 운전모드이상

45 주회로소자과열
○ ○ ○

(주1) (주1) (주1)



46.1 서보모터온도이상1 SD

46.5 서보모터온도이상3 DB

46.6 서보모터온도이상4 DB

50.1 운전시과부하서멀이상1 SD

50.2 운전시과부하서멀이상2 SD

50.3 운전시과부하서멀이상4 SD

50.4 정지시과부하서멀이상1 SD

50.5 정지시과부하서멀이상2 SD

50.6 정지시과부하서멀이상4 SD

51.1 운전시과부하서멀이상3 DB

51.2 정지시과부하서멀이상3 DB

52.1 누적펄스과대1 SD

52.3 누적펄스과대2 SD

52.4 토크제한제로시오차과대 SD

52.5 누적펄스과대3 EDB

54.1 발진검지이상 EDB

56.2 강제정지시오버스피드 EDB

56.3 강제정지시감속예측거리오버 EDB

61.1 포인트테이블설정범위이상 DB

47.2 냉각팬회전속도저하이상 SD

8A.1 SD
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○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○

상세명칭
정지
방식

(주2, 3)

알람의해제

알람
리셋

CPU
리셋

전원의
재투입

CN1
49

(비트2)

CN1
23

(비트1)

CN1
24

(비트0)

알람코드
(주5)

명칭
상세
번호

번호

46

47

50

51

52

54

56

61

서보모터과열

냉각팬이상

과부하1

과부하2

오차과대

발진검지

오퍼레이션에러

강제정지이상

알

람

0 1 1

0 1 1

0 1 1

0 1 1

0 1 1

1 1 0

1 0 1

1 0 1

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

○ ○ ○
(주1) (주1) (주1)

8A

8E

888/
88888

USB 통신타임아웃이상/
시리얼통신타임아웃이상

USB 통신이상/

시리얼통신이상

워치도그

0 0 0

0 0 0

8E.1 SD

8E.2 SD

8E.3 SD

8E.4 SD

8E.5 SD

워치도그 SD88._/
8888._

USB 통신타임아웃이상/
시리얼통신타임아웃이상

USB 통신수신에러/
시리얼통신수신에러
USB 통신체크섬에러/
시리얼통신체크섬에러
USB 통신캐릭터에러/
시리얼통신캐릭터에러
USB 통신커멘드에러/
시리얼통신커멘드에러
USB 통신데이터넘버에러/
시리얼통신데이터넘버에러

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○ ○ ○

○

주) 1. 발생원인을없앤뒤, 약30분의냉각시간을가져주십시오.
2. 정지방식에는DB, EDB 및SD의3 종류가있습니다.

DB : 다이나믹브레이크정지(다이나믹브레이크제거품의경우는프리-런)
EDB : 전자식다이나믹브레이크정지(특정서보모터에서만유효)
특정서보모터에대해서는다음의표를참조해주십시오. 특정서보모터이외의정지방식은DB입니다.
MR-JE-_A의경우, [Pr. PF09]를“(_ _ _ 3)”으로설정하면, 전자식다이나믹브레이크가유효하게됩니다.

SD : 강제정지감속
3. [Pr. PA04]가초기값의경우입니다. SD의알람은[Pr. PA04]로정지방식을DB로변경할수있습니다.
4. 컨트롤러의통신상태에따라서는알람요인을없앨수없는경우가있습니다.
5. 알람코드는MR-JE-_A에서만출력됩니다. 상세한내용에대해서는1.1절을참조해 주십시오.

시리즈 서보모터

HG-KN HG-KN053/HG-KN13/HG-KN23/HG-KN43

HG-SN HG-SN52
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1. 3 경고 일람표

상세명칭
정지
방식

(주2, 3)
명칭

상세
번호

번호

90

91

92

96

97

98

99

9B

원점복귀미완료경고

서보앰프과열경고(주1)

배터리단선경고

원점세트미스경고

프로그램실행불가/
이송스테이션위치경고

소프트웨어리미트경고

스트로크리미트경고

오차과대경고

경

고

90.1 원점복귀미완료

90.2 원점복귀이상종료(ABEND)

90.5 Z상미통과

92.1 엔코더배터리단선경고

92.3 배터리열화

96.1 원점세트시인포지션경고

96.2 원점세트시지령입력경고

96.3 원점세트시서보OFF 경고

97.1 프로그램실행불가경고

F2.1

F2.2

99.1 정회전스트로크엔드OFF (주4)

99.2 역회전스트로크엔드OFF (주4)

9B.1 누적펄스과대1 경고

9B.3 누적펄스과대2 경고

9B.4 토크제한제로시오차과대경고

98.1

98.2

91.1 주회로소자과열경고

정회전측소프트웨어스트로크리미트도달

역회전측소프트웨어스트로크리미트도달

9F.1 배터리전압저하

E0.1 과회생경고

E1.1 운전시과부하서멀경고1

E1.2 운전시과부하서멀경고2

E1.3 운전시과부하서멀경고3

E1.4 운전시과부하서멀경고4

E1.5 정지시과부하서멀경고1

E1.6 정지시과부하서멀경고2

E1.7 정지시과부하서멀경고3

E1.8 정지시과부하서멀경고4

E3.1 다회전카운터이동량오버경고

E3.2 절대위치카운터경고

E4.1 파라미터설정범위이상경고

E6.1 강제정지경고 SD

E7.1 컨트롤러긴급정지입력경고 SD

E8.1 냉각팬회전속도저하중

E9.1 주회로OFF시서보ON 신호ON DB

E9.2 저속회전중모선전압저하 DB

E9.3 주회로OFF시레디ON 신호ON DB

EC.1 과부하경고2

ED.1 출력와트오버경고

F0.1 순간정지터프드라이브중경고

F0.3 진동터프드라이브중경고

F3.1 발진검지경고

9F

E0 과회생경고

배터리경고

E1

E3

E6

E7

E8

E9

E4

과부하경고

절대위치카운터경고

파라미터경고

서보강제정지경고

컨트롤러긴급정지경고

냉각팬회전속도 저하경고

주회로OFF 경고

EC

ED

F0

F2

F3

과부하경고2

출력와트오버경고

터프드라이브경고

드라이브레코더
쓰기미스경고

발진검지경고

드라이브레코더영역쓰기타임아웃
경고

드라이브레코더데이터쓰기미스
경고

주) 1. 발생원인을없앤뒤, 약30분의냉각시간을가져주십시오.
2. 정지방식에는DB 및SD의2종류가있습니다.

DB : 다이나믹브레이크정지(다이나믹브레이크제거품의경우는프리-런)
SD : 강제정지감속

3. [Pr. PA04]가초기값의경우입니다. SD라고기재된경고는[Pr. PA04]로정지방식을DB로변경할수있습니다.
4. [Pr. PD30]에서급정지또는완만한정지를선택할수있습니다.
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1. 4 알람 대처 방법

포인트

● 다음의알람이발생했을때에, 알람해제하고바로운전을재개하지말아주십시오.
서보앰프및서보모터의고장의원인이됩니다.
발생원인을없애는것과동시에, 30분이상의냉각시간을두고나서운전을재개
해주십시오.
䤎[AL.30 회생이상] 䤎[AL.45 주회로소자과열]
䤎[AL. 46 서보모터과열] 䤎[AL. 50 과부하1]
䤎[AL. 51 과부하2]

● [AL. 37 파라미터이상]은알람이력에기록되지않습니다.

●알람발생시는원인을제거하고안전을확보하고나서알람해제후, 재운전해
주십시오. 부상의원인이됩니다.

●[AL. 25 절대위치소실]이발생했을경우, 반드시재차원점세트를실시해
주십시오. 예기치않은동작의원인이됩니다.

●알람발생과동시에서보OFF로해전원을차단해주십시오.

본절에따라알람의원인을제거해주십시오. MR Configurator2를사용하면알람의발생요인을참조할수있습니다.
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용
䤎전원전압이저하했다.
䤎모선전압이저하했다.
䤎전원의배선을잘못했다.

전원커넥터의접속에
이상이있다.

전원의전압이낮다.

전원전압저하

규정시간이상의순간정
전이발생했다. [Pr.PA20]
이“_ 0 _ _”일때, 60ms.
[Pr. PA20]이“_ 1 _ _”일
때, [Pr.PF25]의설정값.

단상전원으로사용하는
경우, 전원의배선을잘못
하고있다.

전원커넥터를확인한다.

전원전압이AC 160V
이하로되어있지않은지
확인한다.

전원에문제가있는지
확인한다.

전원의배선을확인한다.
MR-JE-100_ 이하:
L1 및L3
MR-JE-200_:
L1 및L2

이상이있다.

전압이AC 160V 
이하이다.

전압이AC 160V를넘고
있다.

문제가있다.

전원의배선을잘못하고
있다.

문제가없다.

올바르게접속해주십시오.

전원전압을재검토해
주십시오. 

이상이없다. (2)를확인해주십시오.

(3)을확인해주십시오.

전원을재검토해주십시오. 

올바르게접속해
주십시오.

(4)를확인해주십시오.

알람번호:10 명칭: 부족전압

10.1

모선전압저하10.2

(1)

(2)

(3)

(4)

[A]
[B]

전원커넥터의접속에
이상이있다.

전원의전압이낮다.

가속시에발생한다. 

서보앰프가고장났다.

전원커넥터를확인한다.

전원전압이AC 160V
이하로되어있지않은지
확인한다.

가속시의모선전압이
DC 200V 이상인것을
확인한다.

모선전압의값을
확인한다.

이상이있다.

전압이AC 160V 
이하이다.

전압이AC 160V를넘고
있다.

전압이DC 200V 
미만이다.

전원전압은AC 160V 
이상이지만, 모선전압이
DC 200V 미만이다.

전압이DC 200V 
이상이다.

올바르게접속해주십시오.

전원전압을올려
주십시오. 

이상이없다. (2)를확인해주십시오.

(3)을확인해주십시오.

가속시정수을길게해
주십시오. 또는전원용량
을올려주십시오. 

서보앰프를교환해
주십시오. 

(4)를확인해주십시오.

(1)

(2)

(3)

(4)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처 치 대상

알람내용 䤎서보앰프내부의부품(RAM)이고장났다.

서보앰프내부의부품이
고장났다.

주위환경에이상이있다.

[AL. 12.1]의조사방법을실시해주십시오.

RAM 이상1

RAM 이상2

RAM 이상3

RAM 이상4

RAM 이상5

전원이외의케이블을
모두뽑아, 
재현성을확인한다.

전원에노이즈가혼입되지
않는지확인한다.

재현한다.

이상이있다.

서보앰프를교환해
주십시오.

원인에맞은대책을실시해
주십시오.

알람번호:12 명칭: 메모리이상1(RAM)

12.1

12.2

12.3

12.4

12.5

(1)

재현하지않는다. (2)를확인해주십시오.

(2)

[A]
[B]
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알람내용
䤎서보앰프내부의부품이고장났다.
䤎컨트롤러로부터송신되는클럭에이상이있었다.

서보앰프내부의부품이
고장났다.

제어클럭이상1 전원이외의케이블을
모두뽑아, 
재현성을확인한다.

재현한다 서보앰프를교환해
주십시오. 

재현하지않는다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:13 명칭: 클럭이상

13.1

제어클럭이상213.2

(1)

컨트롤러로부터송신되는
클럭에이상이있다.

컨트롤러와접속했을때에
이알람이발생하는지
확인한다.

발생한다. 컨트롤러를교환해
주십시오. 

발생하지않는다. (3)을확인해주십시오.

(2)

[A]
[B]

[B]

후(後) 축의서보앰프가
고장났다.

후(後) 축의서보앰프가
고장나있지않은지
확인한다.

고장나있다. 후(後) 축의서보앰프를
교환해주십시오.

고장나있지않다. (4)를확인해주십시오.

(3) [A]
[B]

주위환경에이상이있다. 전원에노이즈가혼입되지
않은지확인한다.
커넥터가단락하고있지
않는지확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

고장나있지않다. (5)를확인해주십시오.

(4)

[AL. 13.1]의조사방법을실시해주십시오.

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎규정시간내에처리가완료하지않았다.

파라미터의잘못된설정이
있다.

제어처리
이상1

파라미터의잘못된설정이
없는지확인한다.

잘못된설정이있다. 올바르게설정해
주십시오.

잘못된설정이없다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:14 명칭:  제어처리이상

14.1

제어처리
이상2

14.2

(1)

주위환경에이상이있다. 전원에노이즈가혼입되지
않은지확인한다.
커넥터가단락하고있지
않는지확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

이상이없다. (3)을확인해주십시오.

(2)

[A]
[B]

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

고장나있지않다. (4)를확인해주십시오.

(3)

파라미터의잘못된설정이
있다.

파라미터의잘못된설정이
없는지확인한다.

잘못된설정이있다. 올바르게설정해
주십시오.

잘못된설정이없다. (2)를확인해주십시오.

(1)

주위환경에이상이있다. 전원에노이즈가혼입되지
않은지확인한다.
커넥터가단락하고있지
않는지확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

이상이없다. (3)을확인해주십시오.

(2)

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(3)

[AL. 14.1]의조사방법을실시해주십시오.제어처리이상3

제어처리이상4

제어처리이상5

제어처리이상6

제어처리이상7

14.3

14.4

14.5

14.6

14.7

제어처리이상8

제어처리이상9

제어처리이상10

14.8

14.9

14.A



1. 서보앰프의 트러블 슈팅

1 - 9

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프내부의부품(EEP-ROM)이고장났다.

전원투입시의
EEP-ROM의작동이
비정상이다.

전원투입시
EEP-ROM 이상

제어회로전원이외의
케이블을모두뽑아, 
재현성을확인한다.

재현한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

재현하지않는다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:15 명칭:  메모리이상2(EEP-ROM)

15.1

운전중
EEP-ROM 이상

15.2

(1)

주위환경에이상이있다. 전원에노이즈가혼입되지
않은지확인한다.
커넥터가단락하고있지
않는지확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

이상이없다. (3)을확인해주십시오.

(2)

[A]
[B]

[A]
[B]

통상운전시의EEP-ROM
의작동이비정상이다.

통상운전중으로파라미터
를변경했을때에발생하는
지확인한다.

발생한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

발생하지않는다. (2)를확인해주십시오.

(1)

튜닝결과반영시의쓰기에
이상이있었다.

전원투입후, 1시간이상
지나고나서이알람이발
생하고있는지확인한다.

1시간이상이다. 서보앰프를교환해
주십시오.

1시간미만이다. (3)을확인해주십시오.

(2)

주위환경에이상이있다. 전원에노이즈가혼입되지
않은지확인한다.
커넥터가단락하고있지
않는지확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(3)

쓰기횟수가10만회를
넘었다.

고빈도로파라미터, 
포인트테이블또는프로그
램을변경하고있지않는지
확인한다.

변경하고있다. 서보앰프를교환해
주십시오. 교환후는파라
미터, 포인트테이블또는
프로그램의변경횟수를
줄이도록처리를변경해
주십시오.

(3)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎엔코더와서보앰프의통신에이상이있었다.

엔코더케이블에이상이
있다.

엔코더초기
통신수신
데이터이상1 

엔코더케이블이단선또는
단락하고있지않는지
확인한다.

이상이있다. 케이블을교환또는
수리해주십시오.

이상이없다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:16 명칭: 엔코더초기통신이상1

16.1

엔코더초기
통신수신
데이터이상2 

16.2

(1)

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

재현한다. (3)을확인해주십시오.

(2)

[A]
[B]

[AL. 16.1]의조사방법을실시해주십시오.

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동등
을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(4)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

재현한다. (4)를확인해주십시오.

(3)
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알람내용 䤎엔코더와서보앰프의통신에이상이있었다.

엔코더케이블이빠져
있다.

엔코더초기
통신수신
데이터이상3

엔코더케이블이올바르게
접속되어있는지확인한다.

접속되어있지않다. 올바르게접속해
주십시오.

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:16 명칭: 엔코더초기통신이상1

16.3 (1)

2선식/4선식의파라미터
설정이잘못되어있다.
[A]: [Pr. PC22]
[B]: [Pr. PC04]

파라미터의설정값을
확인한다.

설정이잘못되어있다. 올바르게설정해주십시오.

설정이올바르다. (3)을확인해주십시오.

(2)

[A]
[B]

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

재현한다. (6)을확인해주십시오.

(5)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

재현한다. (7)을확인해주십시오.

(6)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(7)

전원의전압이불안정하게
되었다.

전원의전압을확인한다. 전원에순간정전이
발생하고있다.

전원환경을재검토해
주십시오.

이상이없다. (5)를확인해주십시오.

(4)

엔코더케이블에이상이
있다.

엔코더케이블이단선또는
단락하고있지않는지확인
한다.

이상이있다. 케이블을교환또는수리해
주십시오.

이상이없다. (4)를확인해주십시오.

(3)

[AL. 16.1]의조사방법을실시해주십시오.엔코더초기
통신송신
데이터이상1

엔코더초기
통신송신
데이터이상2

엔코더초기
통신송신
데이터이상3

16.5

16.6

16.7

서보앰프가고장났다.엔코더초기
통신처리이상1

서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

재현한다. (2)를확인해주십시오.

16.A (1)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

재현한다. (3)을확인해주십시오.

(2)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동등
을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(3)

[A]
[B]

엔코더초기
통신처리이상2

엔코더초기
통신처리이상3

엔코더초기
통신처리이상4

엔코더초기
통신처리이상5

엔코더초기
통신처리이상6

16.B

16.C

16.D

16.E

16.F

[AL. 16.A]의조사방법을실시해주십시오.
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알람내용 䤎서보앰프내부의부품에이상이있었다.

전류검출회로에이상이
있다.

기판이상1

기판이상2

기판이상3

[AL. 17.1]의조사방법을실시해주십시오.

서보ON 상태에서이알람
이발생하는지확인한다.

발생한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

발생하지않는다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:17 명칭: 기판이상

17.1

17.3

17.4

(1)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

[B]

서보앰프의식별신호를
정상적으로읽을수없다.

전원이외의케이블을
모두뽑아, 
재현성을확인한다.

재현한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

재현하지않는다. (2)를확인해주십시오.

(1)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(2)

기판이상417.5 축선택로터리스위치
(SW1)의설정값을정상적
으로읽을수없었다.

전원이외의케이블을
모두뽑아, 
재현성을확인한다.

재현한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

재현하지않는다. (2)를확인해주십시오.

(1)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(2)

기판이상517.6 주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오. 

이상이없다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(1)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프내부의부품(FLASH-ROM)이고장났다.

FLASH-ROM가
고장났다.

FLASH-ROM
이상1

전원이외의케이블을
모두뽑아, 
재현성을확인한다.

재현한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

재현하지않는다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:19 명칭: 메모리이상3(FLASH-ROM)

19.1 (1)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동등
을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

FLASH-ROM
이상2

19.2 [AL. 19.1]의조사방법을실시해주십시오.

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프와서보모터의조합이이상이있다.

서보앰프와서보모터를
잘못되게접속했다.

서보모터조합
이상

서보모터의형명을확인해,
서보앰프와의조합을확인
한다.

조합이잘못되어있다. 올바른조합으로사용해
주십시오.

조합이올바르다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:1A 명칭: 서보모터조합이상

1A.1 (1)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(2)

[A]
[B]
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎엔코더가고장났다.

엔코더가고장났다.엔코더고장 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

재현한다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:1E 명칭: 엔코더초기통신이상2

1E.1 (1)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동등
을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎접속하고있는엔코더가대응하고있지않다.

서보앰프가대응하고있지
않는서보모터또는리니어
엔코더를접속했다.

엔코더미대응 서보모터의형명을
확인한다.

대응하고있지않는
서보모터이다.

대응하고있는서보모터로
교환해주십시오.

대응하고있는서보모터이
다.

(2)를확인해주십시오.

알람번호:1F 명칭: 엔코더초기통신이상3

1F.1 (1)

서보앰프의소프트웨어
버전이서보모터에대응하
고있지않다.

소프트웨어버전을확인해,
서보모터가대응하고있는
지확인한다.

대응하고있지않다. 서보모터에대응한소프트
웨어버전의서보앰프로
교환해주십시오.

(2)

[A]
[B]]

대응하고있다. (3)을확인해주십시오.

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(3)

재현한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎엔코더와서보앰프의통신에이상이있었다.

엔코더케이블에이상이
있다.

엔코더통신수신
데이터이상1

엔코더케이블이단선또는
단락하고있지않는지확인
한다.

이상이있다. 케이블을수리또는교환해
주십시오.

이상이없다. (2)를확인해주십시오.

재현한다. (5)를확인해주십시오.

알람번호:20 명칭: 엔코더통상통신이상1

20.1 (1)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(4)

[A]
[B]

접속되어있다. (3)을확인해주십시오.

엔코더케이블의외부도체
가커넥터의그랜드플레이
트에접속되어있지않다.

접속되어있는지확인한다. 접속되어있지않다. 바르게접속해
주십시오.

(2)

재현한다. (4)를확인해주십시오.

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(3)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(5)
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알람내용 䤎엔코더와서보앰프의통신에이상이있었다.

[AL. 20.1]의조사방법을실시해주십시오.

알람번호:20 명칭: 엔코더통상통신이상1

엔코더통신수신
데이터이상2

엔코더통신수신
데이터이상3

엔코더통신송신
데이터이상1

엔코더통신송신
데이터이상2

엔코더통신송신
데이터이상3

엔코더통신수신
데이터이상4

엔코더통신수신
데이터이상5

20.2

20.3

20.5

20.6

20.7

20.9

20.A

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎엔코더에서이상신호를검출했다.

발진등에의해, 과대한
속도또는가속도를
검출했다.

엔코더데이터
이상1

제어게인을내려재현성을
확인한다.

재현하지않는다. 제어게인을내린상태로
사용해주십시오.

재현한다. (2)를확인해주십시오.

재현한다. (4)를확인해주십시오.

알람번호:21 명칭: 엔코더통상통신이상2

21.1 (1)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(3)

[A]
[B]

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도, 진동
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(4)

접속되어있다. (3)을확인해주십시오.

엔코더케이블의외부도체
가커넥터의그랜드플레이
트에접속되어있지않다.

접속되어있는지확인한다. 접속되어있지않다. 바르게접속해
주십시오.

(2)
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알람내용 䤎엔코더에서이상신호를검출했다.

[AL. 21.2]의조사방법을실시해주십시오.

알람번호:21 명칭: 엔코더통상통신이상2

엔코더가고장났다.엔코더데이터
갱신이상

서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

재현한다. (2)를확인해주십시오.

21.2 (1) [A]
[B]

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(3)

엔코더데이터
파형이상

21.3

엔코더하드웨어
이상1

21.5

[AL. 21.1]의조사방법을실시해주십시오.

엔코더하드웨어
이상2

엔코더데이터
이상2

21.6

21.9

접속되어있다. (3)을확인해주십시오.

엔코더케이블의외부도체
가커넥터의그랜드플레이
트에접속되어있지않다.

접속되어있는지확인한다. 접속되어있지않다. 바르게접속해
주십시오.

(2)

[AL. 24.1]의조사방법을실시해주십시오.

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용
䤎서보모터동력선이지락했다.
䤎서보모터가지락했다.

서보앰프가고장났다.하드웨어검출
회로에의한
지락검출

모터전원케이블(U·V·
W)을제거한상태에서
이알람이발생하는지
확인한다.

발생한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

발생하지않는다. (2)를확인해주십시오.

단락하고있지않다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:24 명칭: 주회로이상

24.1

소프트웨어
검출처리에의한
지락검출

24.2

(1)

모터전원케이블이지락
또는단락했다.

모터전원케이블단품이
단락하고있는지확인한다.

단락하고있다. 모터전원케이블을교환해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

단락하고있지않다. (4)를확인해주십시오.

서보모터가지락했다. 서보모터측의모터전원
케이블을제거해, 상(U·
V·W· 간)의절연을
확인한다.

단락하고있다. 서보모터를교환해
주십시오.

(3)

접촉하고있지않다. (5)를확인해주십시오.

서보앰프전원입력
케이블과모터전원케이블
이단락하고있다.

전원차단상태로, 서보앰
프전원입력전원케이블
과모터전원케이블이접
촉하고있지 않는지확인
한다.

접촉하고있다. 배선을수정해주십시오.(4)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(5)
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알람내용
䤎절대위치데이터에이상이있었다.
䤎절대위치검출시스템에서처음으로전원을투입했다.
䤎배터리를교환했다.

절대위치검출시스템에서
처음으로전원을투입했다.

서보모터엔코더
절대위치소실

절대위치검출시스템으로
설정하고나서, 처음으로
전원을투입했는지
확인한다.

처음으로전원을투입했다. 배터리가올바르게장착되
고있는것을확인해, 원점
복귀를실시해주십시오.

처음은아니다. (2)를확인해주십시오.

교환하고있지않다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:25 명칭: 절대위치소실

25.1 (1)

배터리를교환했다. 배터리를교환했는지확인
한다.

교환했다. 배터리가올바르게장착되
고있는것을확인해, 원점
복귀를실시해주십시오.

(2)

[B]

분리하지않았다. (4)를확인해주십시오.

전원OFF 상태로
서보앰프의CN4의접속을
분리했다.

전원OFF 상태로배터리의
접속을분리했는지확인한
다.

분리했다. 배터리가올바르게장착되
고있는것을확인해, 원점
복귀를실시해주십시오.

(3)

차단하고있지않다. (5)를확인해주십시오.

배터리가CN4에접속되어
있지않은상태로전원을
차단했다.

이러한상태로전원을
차단했는지확인한다.

차단했다. 배터리가올바르게장착되
고있는것을확인해, 원점
복귀를실시해주십시오. 

(4)

배터리의전압이낮다. 
배터리가소모했다.

테스터로배터리의전압을
확인한다.

약DC 3V 미만이다. 배터리를교환해
주십시오. 

약DC 3V 이상이다. (6)을확인해주십시오.

사용하고있다. (7)을확인해주십시오.

(5)

엔코더케이블의배터리
배선에서의전압강하가
크다.

엔코더케이블에권장
전선을사용하고있는지
확인한다.

사용하고있지않다. 권장전선을사용해
주십시오.

(6)

이상이없다. (8)을확인해주십시오.

배터리케이블에이상이
있다.

테스터로접촉불량이없는
지확인한다.

이상이있다. 배터리케이블을교환해
주십시오.

(7)

이상이없다. (9)를확인해주십시오.

서보모터측에서엔코더케
이블의접촉불량이있다.

테스터로접촉불량이없는
지확인한다. 서보모터측에
서전압을측정한다.

이상이있다. 엔코더케이블을수리또는
교환해주십시오.

(8)

재현한다. (10)을확인해주십시오.

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(9)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(10)
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알람내용
䤎내장회생저항기또는회생옵션의허용회생전력을넘었다.
䤎서보앰프내부의회생트랜지스터가고장났다.

회생저항기(회생옵션)의
설정에미스가있다.

회생발열량
이상

사용하고있는회생저항기
(회생옵션)와[Pr. PA02]
의설정값을확인한다.

설정값이잘못되어있다. 올바르게설정해
주십시오.

올바르게설정되어있다. (2)를확인해주십시오.

정확하게접속되어있다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:30 명칭: 회생이상

30.1

회생신호이상30.2

(1)

회생저항기(회생옵션)가
접속되어있지않다.

회생저항기(회생옵션)가
정확하게접속되어있는지
확인한다.

정확하게접속되어있지
않다.

올바르게접속해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

AC 264V이하이다. (4)를확인해주십시오.

전원전압이높다. 입력전원의전압이
AC 264V를넘지않는지
확인한다.

AC 264V를넘고있다. 전원전압을내려
주십시오.

(3)

회생부하율이100%를
넘고있다.

알람발생시의
회생부하율을확인한다.

100% 이상이다. 위치결정빈도를내려
주십시오. 부하를작게해
주십시오. 회생옵션을
사용하고있지않는경우,
회생옵션을사용해주십
시오. 회생옵션의용량을
재검토해주십시오.

(4)

서보앰프의검출회로가
고장났다.

회생저항기(회생옵션)가
이상발열하고있는지
확인한다.

이상발열하고있다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(1)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 지락, 주위온도
등을확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(2)

회생피드백
신호이상

30.3 서보앰프의검출회로가
고장났다.

회생옵션또는내장회생
저항기를제거하고전원을
투입했을때, 이알람이발
생하는지확인한다.

이알람이발생한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(1)

이알람이발생하지
않는다.

(2)를확인해주십시오.
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알람내용 䤎서보모터의회전속도가순간허용회전속도를넘었다.

지령펄스주파수가높다.모터회전속도
이상

지령펄스주파수를확인한
다.

지령펄스주파수가높다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

지령펄스주파수가낮다. (2)를확인해주십시오.

설정값이올바르다. (5)를확인해주십시오.

알람번호:31 명칭: 과속도

31.1 (1)

전자기어의설정이
올바르지않다.

전자기어의설정값을
확인한다.

설정값이잘못되어있다. 설정을재검토해주십시오.(2)

[A]

[B]

[A]
[B]

허용회전속도미만의
지령이되어있다.

(4)를확인해주십시오.

서보모터속도가과속도
알람검출레벨보다작다.

(5)를확인해주십시오.

컨트롤러로부터의지령이
크다.

컨트롤러의지령이허용
회전속도이상으로되어있
지않은지확인한다.

허용회전속도이상의
지령이되어있다.

운전패턴을재검토해
주십시오.

(3)

과속도알람레벨보다큰
속도지령이입력되었다.

실제의서보모터속도가
[Pr. PC08 과속도알람검
출레벨]의설정값보다큰
것을확인한다.

서보모터속도가과속도
알람검출레벨보다크다.

[Pr. PC08]의설정값을
재검토해주십시오.

(4)

발진하고있지않다. (7)을확인해주십시오.

서보계가불안정해발진하
고있다.

서보모터가발진하고있지
않는지확인한다.

발진하고있다. 서보게인을조정해
주십시오. 또는부하를
작게해주십시오.

(6)

오버슈트하고있지않다. (8)을확인해주십시오.

속도파형이오버슈트했
다.

가감속시정수가너무짧아
오버슈트하고있지않는지
확인한다.

오버슈트하고있다. 가감속시정수를길게해
주십시오.

(7)

잘못하지않았다. (9)를확인해주십시오.

서보모터의접속을
잘못하고있다.

U·V·W의배선을확인
한다.

잘못하고있다. 올바르게배선해
주십시오.

(8)

잘못하지않았다. (10)을확인해주십시오.

엔코더가고장났다. U·V·W의배선을확인
한다.

잘못하고있다. 올바르게배선해
주십시오.

(9)

엔코더또는리니어엔코더
가고장났다.

순간허용회전속도이하
일때에이알람이발생하고
있는지확인한다.

순간허용회전속도이하
일때에알람이발생하고
있다.

서보모터를교환해
주십시오.

(10)

최대토크미만이다. (6)을확인해주십시오.

서보모터가가속시에최대
토크가되어있다.

가속시에토크가
최대토크로되어있지않
은지확인한다.

최대토크로되어있다. 가감속시정수를길게
해주십시오. 또는부하를
작게해주십시오.

(5)
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알람내용 䤎서보앰프에허용전류이상의전류가흘렀다.

서보앰프가고장났다.하드웨어검출
회로에의한
과전류검출
(운전중)

모터전원케이블(U·V·
W)을제거한상태로이알
람이발생하는지확인한다.

발생한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

발생하지않는다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:32 명칭: 과전류

32.1 (1)

모터전원케이블이지락
또는단락했다.

모터전원케이블단품이
단락하고있는지확인한다.

단락하고있다. 모터전원케이블을교환해
주십시오.

단락하고있지않다. (3)을확인해주십시오.

지락하고있지않다. (4)를확인해주십시오.

(2)

서보모터가고장났다. 서보모터측의모터전원
케이블을제거해, 상(U·
V·W· 간)의절연을
확인한다.

지락하고있다. 서보모터를교환해
주십시오.

(3)

[A]
[B]

발생하지않는다. (5)를확인해주십시오.

다이나믹브레이크가
고장났다.

서보ON 지령을ON 으로
했을때에이알람이발생
하는지확인한다.

발생한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(4)

잘못하지않았다. (6)을확인해주십시오.

엔코더케이블의접속처를
잘못하고있다.

엔코더케이블이올바르게
접속되고있는지확인한다.

잘못하고있다. 올바르게배선해
주십시오.

(5)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(6)

서보게인이높다.소프트웨어
검출처리에의한
과전류검출
(운전중)

진동이발생하고있지않는
지확인한다.

진동이발생하고있다. 속도제어게인([Pr.
PB09])를작게해
주십시오.

진동이발생하고있지
않다.

(2)를확인해주십시오.

32.2 (1)

서보앰프가고장났다. 모터전원케이블(U·V·
W)을제거한상태로이알
람이발생하는지확인한다.

발생한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

발생하지않는다. (3)을확인해주십시오.

단락하고있지않다. (4)를확인해주십시오.

(2)

모터전원케이블이
지락또는단락했다.

모터전원케이블단품이
단락하고있는지확인한다.

단락하고있다. 모터전원케이블을교환해
주십시오.

(3)

지락하고있지않다. (5)를확인해주십시오.

서보모터가고장났다. 서보모터측의모터전원
케이블을제거해, 상(U·
V·W· 간)의절연을
확인한다.

지락하고있다. 서보모터를교환해
주십시오.

(4)

잘못하지않았다. (6)을확인해주십시오.

엔코더케이블의접속처를
잘못하고있다.

엔코더케이블이올바르게
접속되고있는지확인한다.

잘못하고있다. 올바르게접속해
주십시오.

(5)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(6)

하드웨어
검출회로에의한
과전류검출
(정지중)

소프트웨어
검출처리에의한
과전류검출
(정지중)

32.3

32.4

[AL. 32.1]의조사방법을실시해주십시오.

[AL. 32.2]의조사방법을실시해주십시오.
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알람내용 䤎모선전압의값이DC 400V를넘었다.

회생저항기(회생옵션)의
설정에미스가있다.

주회로
전압이상

사용하고있는회생저항기
(회생옵션)와 [Pr. PA02]
의설정값을확인한다.

설정값이잘못되어있다. 올바르게설정해
주십시오.

올바르게설정되어있다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:33 명칭: 과전압

33.1 (1)

회생저항기(회생옵션)가
접속되어있지않다.

회생저항기(회생옵션)가
정확하게접속되어있는지
확인한다.

정확하게접속되어있지
않다.

올바르게접속해
주십시오.

정확하게접속되어있다. (3)을확인해주십시오.

저항값에이상이없다. (4)를확인해주십시오.

(2)

내장회생저항기또는
회생옵션이단선하고
있다.

내장회생저항기또는
회생옵션의저항값을
측정한다.

저항값에이상이있다. 내장회생저항기를사용하
고있는경우, 서보앰프를
교환해주십시오. 회생옵
션을사용하고있는경우,
회생옵션을교환해주십
시오.

(3)

[A]
[B]

재현한다. (5)를확인해주십시오.

회생용량이부족하다. 감속시정수를길게설정
해, 재현성을확인한다.

재현하지않는다. 내장회생저항기를사용
하고있는경우, 회생옵션
을사용해주십시오. 
회생옵션을사용하고있는
경우, 용량이큰회생옵션
을사용해주십시오.

(4)

AC 264V 이하이다. (6)을확인해주십시오.

전원전압이높다. 입력전압을확인한다. AC 264V를넘고있다. 입력전압을낮게해
주십시오. 

(5)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(6)



1. 서보앰프의 트러블 슈팅

1 - 20

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎SSCNETⅢ/H통신에이상이있었다.(3.5ms간의연속적인통신이상)

SSCNETⅢ케이블이빠져
있다.

SSCNET 수신
데이터이상

SSCNETⅢ케이블의접속
을확인한다.

빠져있다. 서보앰프의전원을OFF로
해, SSCNETⅢ케이블을
접속해주십시오.

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:34 명칭: SSCNET 수신이상1

34.1 (1)

SSCNETⅢ케이블의
단면에오염물이부착되어
있다.

단면의오염물을닦아내,
재현성을확인한다.

재현하지않는다. SSCNETⅢ케이블의단면
이오염되지않게대책을
세워주십시오.

재현한다. (3)을확인해주십시오.

이상이없다. (4)를확인해주십시오.

(2)

SSCNETⅢ케이블이파손
또는단절되어있다.

SSCNETⅢ케이블에
이상이없는지확인한다.

이상이있다. SSCNETⅢ케이블을
교환해주십시오.

(3)

[B]

사용하고있지않다.
접촉하고있지않다.

(5)를확인해주십시오.

SSCNETⅢ케이블에비닐
테이프를붙였다. 또는
이행성이있는가소제가
들어간전선절연체가
부착됐다.

비닐테이프를사용했는지
확인한다. 
다른전선과접촉하고있지
않는지확인한다.

사용했다. 접촉하고있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(4)

재현한다. (6)을확인해주십시오.

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(5)

재현한다. (7)을확인해주십시오.

알람이발생한서보앰프의
전(前) 축또는후(後) 축의
서보앰프가고장났다.

알람이발생한서보앰프의
전후의서보앰프를교환해,
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(6)

재현한다. (8)을확인해주십시오.

컨트롤러가고장났다. 컨트롤러를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 컨트롤러를교환해
주십시오.

(7)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을
실시해주십시오.

(8)

SSCNET 커넥터
접속에러

SSCNET 통신
데이터이상

하드웨어이상
신호검출

34.2

34.3

34.4

[AL. 34.1]의조사방법을실시해주십시오.
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알람내용 䤎입력되는지령주파수가너무높다.

지령펄스주파수가높다.지령주파수
이상

지령펄스주파수를
확인한다.

지령펄스주파수가높다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

지령펄스주파수가낮다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:35 명칭: 지령주파수이상

35.1 (1)

[Pr. PA13]의“지령입력
펄스열필터선택”의설정
이올바르지않다.

지령펄스주파수가필터의
설정범위내인지확인한다.

지령펄스주파수가
설정범위외이다.

필터의설정을재검토해
주십시오.

지령펄스주파수가
설정범위내이다.

(6)을확인해주십시오.

(2)

[A]

[B]

[A]
[B]

수동펄스발생기로부터의
입력주파수가높다.

수동펄스발생기의입력
주파수를확인한다.

지령펄스주파수가높다. 수동펄스발생기의
입력주파수를낮게해
주십시오.

(3)

컨트롤러로부터의지령이
크다.

컨트롤러의지령이허용
회전속도(허용속도) 이상
으로되어있지않은지
확인한다.

허용회전속도(허용속도)
이상의지령이되어있다.

운전패턴을재검토해
주십시오.

(4)

컨트롤러가고장났다. 컨트롤러를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 컨트롤러를교환해
주십시오.

(5)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을
실시해주십시오.

(6)

지령펄스주파수가낮다. (6)을확인해주십시오.

허용회전속도(허용속도)
미만의지령이되어있다.

(5)를확인해주십시오.

재현한다. (6)을확인해주십시오.
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알람내용 䤎SSCNETⅢ/H통신에이상이있었다.(약70ms간의단속적인통신이상)

SSCNETⅢ케이블이빠져
있다.

단속적인
통신데이터이상

SSCNETⅢ케이블의접속
을확인한다.

빠져있다. 서보앰프의전원을OFF로
해, SSCNETⅢ케이블을
접속해주십시오.

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:36 명칭: SSCNET 수신이상2

36.1 (1)

SSCNETⅢ케이블의
단면에오염물이부착되어
있다.

단면의오염물을닦아내,
재현성을확인한다.

재현하지않는다. SSCNETⅢ케이블의단면
이오염되지않게대책을
세워주십시오.

재현한다. (3)을확인해주십시오.

(2)

[B]

SSCNETⅢ케이블이파손
또는단절되어있다.

SSCNETⅢ케이블에
이상이없는지확인한다.

이상이있다. SSCNETⅢ케이블을
교환해주십시오.

(3)

SSCNETⅢ케이블에비닐
테이프를붙였다. 또는
이행성이있는가소제가
들어간전선절연체가
부착됐다.

비닐테이프를사용했는지
확인한다. 
다른전선과접촉하고있지
않는지확인한다.

사용했다. 접촉하고있다. 원인에맞은대책을실시해
주십시오.

(4)

이상이없다. (4)를확인해주십시오.

사용하고있지않다.
접촉하고있지않다.

(5)를확인해주십시오.

재현한다. (6)을확인해주십시오.

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(5)

재현한다. (7)을확인해주십시오.

알람이발생한서보앰프의
전(前) 축또는후(後) 축의
서보앰프가고장났다.

알람이발생한서보앰프의
전후의서보앰프를교환해,
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(6)

재현한다. (8)을확인해주십시오.

컨트롤러가고장났다. 컨트롤러를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 컨트롤러를교환해
주십시오.

(7)

주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을
실시해주십시오.

(8)
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알람내용
䤎파라미터의설정값이비정상이다.
䤎포인트테이블의설정값이비정상이다.

설정범위외로설정한
파라미터가있다.

파라미터설정
범위이상

파라미터에러번호를
확인해, 파라미터의설정값
을확인한다.

설정범위외이다. 설정범위내의값으로
수정해주십시오.

설정범위내이다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:37 명칭: 파라미터이상

37.1 (1)

설정한파라미터의조합에
모순이있다.

파라미터에러번호를
확인해, 파라미터의설정값
을확인한다.

설정값에이상이있다. 설정범위내의값으로
수정해주십시오.

설정값에이상이없다. (3)을확인해주십시오.

(2)

[A]
[B]

서보앰프의고장에의해
파라미터의설정값이
바뀌었다.

서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(3)

설정한파라미터의조합에
모순이있다.

파라미터조합에
의한이상

파라미터에러번호를
확인해, 파라미터의설정값
을확인한다.

설정값에이상이있다. 설정값을수정해
주십시오. 

37.2 (1)

설정한포인트테이블의
설정내용에이상이있다.

포인트테이블
설정에의한
이상

포인트테이블의설정값이
설정범위내인지확인한다.
서보앰프표시부의파라미
터에러번호/포인트테이
블에러번호표시화면에
서포인트테이블에러번
호를확인해주십시오.
또는MR Configurator2의
포인트테이블화면에서
설정값을확인해주십시오.

설정값에이상이있다. 설정값을수정해
주십시오.

설정값에이상이없다. (2)를확인해주십시오.

37.3 (1)

서보앰프의고장에의해
포인트테이블의설정값이
바뀌었다.

서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(2)

[A]
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알람내용 䤎프로그램운전으로사용하는프로그램에이상이있다.

전원투입시, 프로그램의
체크섬이일치하지않았
다.(프로그램에이상이있
었다.)

프로그램이상 프로그램의쓰기시에이상
(노이즈의혼입, 전원의
OFF 등)이없는지확인한
다.

이상이있다. 프로그램의다시쓰기를
실시해주십시오.

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:39 명칭: 프로그램이상

39.1

명령인수범위외
이상

39.2

(1)

서보앰프의고장에의해
프로그램의쓰기가변했다.

서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(2)

[A]

프로그램초기화후에
한번도프로그램의쓰기를
실시하지않았다.

프로그램의쓰기를실시했
는지확인한다.

실시하고있지않다. 프로그램의쓰기를실시해
주십시오.

(1)

커멘드의인수가사양범위
외의값을사용하고있다.

커멘드의기술에이상이
없는지확인한다.

이상이있다. 커멘드의기술을수정해
주십시오.

(2)

실시했다. (2)를확인해주십시오.

레지스터수
이상

39.3 커멘드로사용하고있는
범용레지스터의지정번호
가사양범위외의값이다.

커멘드의기술에이상이
없는지확인한다.

이상이있다. 커멘드의기술을수정해
주십시오.

(1)

이상이없다. (2)를확인해주십시오.

이상이없다. (3)을확인해주십시오.

서보앰프의고장에의해
프로그램의쓰기가변했다.

서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(3)

서보앰프의고장에의해
프로그램의쓰기가변했다.

서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(2)

미대응명령
이상

39.4 프로그램으로미대응의
커멘드를사용하고있다.

커멘드의기술에이상이
없는지확인한다.

이상이있다. 커멘드의기술을수정해
주십시오.

(1)

이상이없다. (2)를확인해주십시오.

서보앰프의고장에의해
프로그램의쓰기가변했다.

서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(2)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎운전모드설정이변경되었다.

서보앰프에SSCNETⅢ/H
미대응의컨트롤러를접속
했다.

운전모드이상

운전모드전환
이상

컨트롤러의기종을
확인한다.

SSCNETⅢ/H 미대응의
컨트롤러이다.

SSCNETⅢ/H 대응의
컨트롤러를사용해
주십시오. 

알람번호:3E 명칭:  운전모드이상

3E.1

3E.6

(1) [B]

[A]

컨트롤러를SSCNETⅢ의
설정으로접속했다.

컨트롤러의설정을
확인한다.

SSCNETⅢ로설정되어
있다.

설정을SSCNETⅢ/H로
변경해주십시오. 

(2)

서보앰프에기억하고있는
위치결정데이터의방식
(포인트테이블방식/프로
그램방식)과위치결정
모드(포인트테이블방식/
프로그램방식)에차이가
있다.

위치결정모드(포인트테
이블방식/프로그램방식)
를변경했는지확인한다.

위치결정모드:
[Pr. PA01] “_ _ _ x”

변경했다.
(변경하는의도가있는경
우)

위치결정모드를변경한
뒤, 포인트테이블방식/프
로그램방식을초기화해
주십시오.

(1)

변경할의도없이, 
잘못해위치결정모드를
변경해버렸다.

위치결정모드의설정을
원래으로되돌려주십시오.

SSCNETⅢ/H 대응의
컨트롤러이다.

(2)를확인해주십시오.
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프내부가이상과열했다.

주위온도가55℃를
넘었다.

주회로소자
온도이상1

주위온도를확인한다. 55℃를넘고있다. 주위온도를내려
주십시오.

55℃이하이다. (2)를확인해주십시오.

사양을만족하고있다 (3)을확인해주십시오.

알람번호:45 명칭: 주회로소자과열

45.1 (1)

밀착설치의사양을만족하
지않았다.

밀착설치의사양을
확인한다.

사양을만족하지않았다. 사양의범위내에서사용해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

발생하고있지않다. (4)를확인해주십시오.

과부하상태에서반복하여
전원의OFF/ON을실시했
다.

과부하상태가몇번이나
발생했는지확인한다.

발생했다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

(3)

재현한다. (5)를확인해주십시오.

냉각팬, 냉각핀및개구부
가막혀있다.

냉각팬, 냉각핀및개구부
를청소해, 재현하는지확
인한다.

재현하지않는다. 정기적으로청소해
주십시오.

(4)

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(5)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보모터가이상과열했다.

서보모터의주위온도가
40℃를넘었다.

서보모터온도
이상1

서보모터의주위온도를
확인한다.

40℃를넘고있다. 주위온도를내려
주십시오.

40℃이하이다. (2)를확인해주십시오.

실효부하율이낮다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:46 명칭: 서보모터과열

46.1 (1)

서보모터가과부하상태가
되어있다.

실효부하율을확인한다. 실효부하율이높다. 부하를작게하든지, 운전
패턴을재검토해주십시오.

(2)

[A]
[B]

엔코더내의서멀센서가
고장났다.

알람발생시의서보모터
온도를확인한다.

서보모터온도가낮다. 서보모터를교환해
주십시오.

(3)

서보모터
온도이상3

서보모터
온도이상4

46.5

46.6 [A]
[B]

[AL. 46.1]의조사방법을실시해주십시오.

서보앰프의연속출력전류
보다큰전류가흘렀다.

실효부하율을확인한다. 실효부하율이높다. 부하를작게하든지, 운전
패턴을재검토해주십시오.
또는서보모터의용량을
올려주십시오.

(1)
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용
䤎서보앰프의냉각팬의회전속도가저하했다.
䤎팬의회전속도가알람발생레벨이하가되었다.

냉각팬에이물질이
혼입했다.

냉각팬회전속도
저하이상

냉각팬에게이물질이
혼입되어있지않은지
확인한다.

혼입되어있다. 이물질을제거해
주십시오.

혼입되어있지않다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:47 명칭: 냉각팬이상

47.2 (1)

냉각팬이수명이디했다. 냉각팬의회전속도를
확인한다.

냉각팬의회전속도가
알람발생레벨이하이다.

서보앰프를교환해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프의과부하보호특성을넘었다.

모터전원케이블이
단선했다.

운전시과부하
서멀이상1

모터전원케이블을
확인한다.

단선하고있다. 모터전원케이블을수리
또는교환해주십시오.

단선하고있지않다. (2)를확인해주십시오.

잘못되어있지않다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:50 명칭: 과부하1

50.1

운전시과부하
서멀이상2

운전시과부하
서멀이상4

50.2

50.3

(1)

서보모터의접속이잘못되
어있다.

U·V·W의배선을확인
한다.

잘못되어있다. 올바르게접속해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

해제되어있다. (4)를확인해주십시오.

전자브레이크가해제되어
있지않다.(전자브레이크
가효과가있고있는상태)

운전중에전자브레이크가
해제되어있는지확인한다.

해제되어있지않다. 전자브레이크를해제해
주십시오.

(3)

실효부하율이낮다. (5)를확인해주십시오.

서보앰프의연속출력전류
보다큰전류가흘렀다.

실효부하율을확인한다. 실효부하율이높다. 부하를작게해주십시오.
또는서보모터의용량을
올려주십시오.

(4)

잘못하지않았다. (6)을확인해주십시오.

엔코더케이블의접속처를
잘못하고있다.

엔코더케이블이올바르게
접속되고있는지확인한다.

잘못하고있다. 올바르게접속해
주십시오.

(5)

공진하고있지않다. (7)을확인해주십시오.

서보계가불안정해공진하
고있다.

공진하고있는지확인한다. 공진하고있다. 게인조정을실시해
주십시오.

(6)

재현한다. (8)을확인해주십시오.

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(7)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(8)

[AL. 50.1]의조사방법을실시해주십시오.
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프의과부하보호특성을넘었다.

기계에충돌했다.정지시과부하
서멀이상1

기계에충돌했는지
확인한다.

충돌했다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

충돌하고있지않다. (2)를확인해주십시오.

단선하고있지않다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:50 명칭: 과부하1

50.4

정지시과부하
서멀이상2

정지시과부하
서멀이상4

50.5

50.6

(1)

모터전원케이블이
단선했다.

모터전원케이블을
확인한다.

단선하고있다. 모터전원케이블을수리
또는교환해주십시오.

(2)

[A]
[B]

헌팅하고있지않다. (4)를확인해주십시오.

서보록시에헌팅하고
있다.

헌팅하고있는지확인한다. 헌팅하고있다. 게인조정을실시해
주십시오.

(3)

해제되어있다. (5)를확인해주십시오.

전자브레이크가해제되어
있지않다.(전자브레이크
가효과가있고있는상태)

전자브레이크가해제되어
있는지확인한다.

해제되어있지않다. 전자브레이크를해제해
주십시오.

(4)

실효부하율이낮다. (6)을확인해주십시오.

서보앰프의연속출력전류
보다큰전류가흘렀다.

실효부하율을확인한다. 실효부하율이높다. 부하를작게해주십시오.
또는서보모터의용량을
올려주십시오.

(5)

잘못하지않았다. (7)을확인해주십시오.

엔코더케이블의접속처를
잘못하고있다.

엔코더케이블이올바르게
접속되고있는지확인한다.

잘못하고있다. 올바르게접속해
주십시오.

(6)

공진하고있지않다. (8)을확인해주십시오.

서보계가불안정해
공진하고있다.

공진하고있는지
확인한다.

공진하고있다. 게인조정을실시해
주십시오.

(7)

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(8)

엔코더또는리니어
엔코더가고장났다.

서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(9)

[AL. 50.4]의조사방법을실시해주십시오.

재현한다. (9)를확인해주십시오.
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알람내용 䤎기계의충돌등으로최대출력전류가연속해흘렀다.

모터전원케이블이
단선했다.

운전시과부하
서멀이상3

모터전원케이블을
확인한다.

단선하고있다. 모터전원케이블을수리
또는교환해주십시오.

단선하고있지않다. (2)를확인해주십시오.

잘못되어있지않다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:51 명칭: 과부하2

51.1 (1)

기계에충돌했다정지시과부하
서멀이상3

기계에충돌했는지
확인한다.

충돌했다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

충돌하고있지않다. (2)를참조해주십시오.

51.2 (1)

모터전원케이블이
단선했다.

(2)

서보모터의접속이
잘못되어있다.

엔코더케이블의접속이
잘못되어있다.

토크가포화하고있다.

서보앰프가고장났다.

엔코더가고장났다.

(3)

(4)

(5)

(6)

(7)

서보모터의접속이잘못되
어있다.

U·V·W의배선을확인
한다.

잘못되어있다. 올바르게접속해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

잘못되어있지않다. (4)를확인해주십시오.

엔코더케이블의접속이
잘못되어있다.

엔코더케이블이올바르게
접속되어있는지확인한다.

잘못되어있다. 올바르게접속해
주십시오.

(3)

토크가포화하고있지
않다.

(5)를확인해주십시오.

토크가부족하다. 피크부하율을확인한다. 토크가포화하고있다. 부하를작게하든지, 운전
패턴을재검토해주십시오.
또는서보모터의용량을
올려주십시오.

(4)

재현한다. (6)을확인해주십시오.

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(5)

엔코더또는서보모터가
고장났다.

서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(6)

[AL. 51.1]의조사방법을실시해주십시오.
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎누적펄스가알람발생레벨을넘었다.

모터전원케이블이
단선했다.

누적펄스
과대1

모터전원케이블을
확인한다.

단선하고있다. 모터전원케이블을수리
또는교환해주십시오.

단선하고있지않다. (2)를확인해주십시오.

잘못되어있지않다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:52 명칭: 오차과대

52.1 (1)

서보모터의접속이잘못되
어있다.

U·V·W의배선을확인
한다.

잘못되어있다. 올바르게접속해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

잘못되어있지않다. (4)를확인해주십시오.

엔코더케이블의접속이
잘못되어있다.

엔코더케이블이올바르게
접속되어있는지확인한다.

잘못되어있다. 올바르게접속해
주십시오.

(3)

토크제한중으로되어
있지않다.

(5)를확인해주십시오.

토크제한이유효하게
되어있다.

토크제한중으로되어
있지않은지확인한다.

토크제한중으로되어
있다.

토크제한값을크게해주
십시오.

(4)

충돌하고있지않다. (6)을확인해주십시오.

기계에충돌했다. 기계에충돌했는지
확인한다.

충돌했다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

(5)

토크가포화하고있지
않다.

(8)을확인해주십시오.

토크가부족하다. 피크부하율을확인한다. 토크가포화하고있다. 부하를작게하든지, 운전
패턴을재검토해주십시오.
또는서보모터의용량을
올려주십시오.

(7)

모선전압이높다. (9)를확인해주십시오.

전원전압이강하했다. 모선전압의값을
확인한다.

모선전압이낮다. 전원전압또는전원설비
용량을재검토해주십시오.

(8)

재현한다. (10)을확인해주십시오.

가감속시정수가짧다. 가감속시정수를길게해,
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 가감속시정수를길게해
주십시오.

(9)

재현한다. (11)을확인해주십시오.

위치제어게인이작다. 위치제어게인을크게해,
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 위치제어게인([Pr.
PB08])을크게해주십시
오.

(10)

오차과대알람레벨이
올바르게설정되어있지
않다.

오차과대알람레벨의
설정을확인한다.
[A]: [Pr. PC24],

[Pr. PC43]
[B]: [Pr. PC01],

[Pr. PC06]

올바르게설정되어있지
않다.

올바르게설정해
주십시오. 

(11)

해제되고있다. (7)을확인해주십시오.

전자브레이크가해제되어
있지않다.(전자브레이크
가효과가있는상태)

전자브레이크가해제되고
있는지확인한다.

해제되어있지않다. 전자브레이크를해제해
주십시오. 

(6)

올바르게설정되어있다. (12)룰확인해주십시오.
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[AL. 52.1]의조사방법을실시해주십시오.누적펄스
과대2

52.3

토크제한제로시
오차과대

52.4 토크제한값이0이되어
있다.

토크제한값을확인한다. 토크제한값이0이되어
있다.

토크제한값이0 상태에서
지령을입력하지말아
주십시오.

(1) [A]
[B]

[AL. 52.1]의조사방법을실시해주십시오.누적펄스
과대3

52.5

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보모터의발진상태를검출했다.

서보계가불안정하게
발진하고있다.

발진검지이상 서보모터가발진하고있지
않는지확인한다.
MR Configurator2로토크
파형을확인한다.

토크파형이진동하고
있다.

오토튜닝으로서보게인을
조정해주십시오.
기계공진억제필터를
설정해주십시오.

토크파형이진동하고
있지않다.

(2)를확인해주십시오.

장치의공진주파수와
필터의설정값이같다.

(3)을확인해주십시오.

알람번호:54 명칭: 발진(發振) 검지

54.1 (1)

경년열화에의해
공진주파수가바뀌었다.

장치의공진주파수를
측정해, 기계공진억제필
터의설정값과비교한다.

장치의공진주파수와필터
의설정값이차이가난다.

기계공진억제필터의
설정을변경해주십시오.

(2)

[A]
[B]

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(3)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎누적펄스가알람발생레벨을넘었다.

외력에의해서보모터축이
돌려졌다.

누적펄스
과대1

서보록상태에서실제위
치를측정한다.

서보모터가외력으로돌려
지고있다.

기계를재검토해주십시오.

서보모터가외력으로돌려
지지않았다.

(13)을확인해주십시오.

알람번호:52 명칭: 오차과대

52.1 (12) [A]
[B]

재현한다. (14)를확인해주십시오.

엔코더또는서보모터가
고장났다.

서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오. 

(13)

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오. 

(14)
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎강제정지감속중에서보모터가정상적으로감속하지않았다.

강제정지시감속시정수가
짧다.
[A] : [Pr. PC51]
[B] : [Pr. PC24]

강제정지시
오버스피드

파라미터의설정값을크게
해, 재현성을확인한다.

재현하지않는다. 감속시정수를조정해
주십시오.

재현한다. (2)를확인해주십시오.

토크제한중으로되어
있지않다.

(3)을확인해주십시오.

알람번호:56 명칭: 강제정지이상

56.2 (1)

강제정지시감속시정수가
짧다.
[A] : [Pr. PC51]
[B] : [Pr. PC24]

강제정지시
감속예측거리
오버

파라미터의설정값을크게
해, 재현성을확인한다.

재현하지않는다. 감속시정수를조정해
주십시오.

재현한다. (2)를확인해주십시오.

56.3 (1)

토크제한이유효하게
되어있다.

토크제한중으로되어있지
않은지확인한다.

토크제한중으로되어
있다.

토크제한값을재검토해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

서보계가불안정하게
발진하고있다.

서보모터가발진하고있지
않는지확인한다.
MR Configurator2로토크
파형을확인한다.

토크파형이진동하고
있다.

서보게인을조정해
주십시오. 기계공진억제
필터를설정해주십시오.

(3)

토크파형이진동하고
있지않다.

(4)를확인해주십시오.

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(4)

토크제한중으로되어
있지않다.

(3)을확인해주십시오.

토크제한이유효하게
되어있다.

토크제한중으로되어있지
않은지확인한다.

토크제한중으로되어
있다.

토크제한값을재검토해
주십시오.

(2)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(3)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎위치결정기능의오퍼레이션에이상이있다.

마지막포인트테이블의
(31)의보조기능에

“1”또는“3”을설정하고
있다.

포인트테이블
설정범위이상

“1”또는“3”을설정하고
있지않는지확인한다.

설정하고있다. 설정을재검토하여
주십시오.

알람번호:61 명칭: 오퍼레이션에러

61.1 (1) [A]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프와PC 등과의통신이규정시간이상끊어졌다.

통신커멘드가송신되어
있지않다.

USB 통신
타임아웃이상/
시리얼통신
타임아웃이상

PC 등에서커멘드가송신
되고있는지확인한다.

송신되어있지않다. 커멘드를송신해
주십시오.

송신되고있다. (2)를확인해주십시오.

재현한다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:8A 명칭: USB 통신타임아웃이상/시리얼통신타임아웃이상

8A.1 (1)

통신케이블이단선하고
있다.

통신케이블을교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 통신케이블을교환해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(3)
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보앰프와PC 등과의사이에통신불량이발생했다.

통신케이블에이상이
있다.

USB 통신
수신에러/
시리얼통신
수신에러

통신케이블을확인해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 통신케이블을교환해
주십시오.

재현한다. (2)를확인해주십시오.

미비가없다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:8E 명칭: USB 통신이상/시리얼통신이상

8E.1

USB 통신
체크섬에러/
시리얼통신
체크섬에러

8E.2

(1)

PC 등의설정에미비가
있다.

PC 등의설정을확인한다. 미비가있다. 설정을재검토해
주십시오.

(2)

[A]
[B]

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(3)

PC 등의설정에미비가
있다.

PC 등의설정을확인한다. 미비가있다. 설정을재검토해
주십시오.

(1)

준거하고있다. (3)을확인해주십시오.

통신프로토콜에이상이
있다.

송신데이터가통신프로
토콜에준거하고있는것을
확인한다.

준거하고있지않다. 통신프로토콜대로
수정해주십시오.

(2)

PC 등의설정에미비가
있다.

PC 등의설정을확인한다. 미비가있다. 설정을재검토해
주십시오.

(3)

USB 통신
캐릭터에러/
시리얼통신
캐릭터에러

8E.3 사양에없는캐릭터를
송신했다.

송신시의캐릭터코드를
확인한다.

사양에없는캐릭터를
송신하고있다.

송신데이터를수정해
주십시오.

(1)

사양에없는캐릭터를
송신하고있지않다.

(2)를확인해주십시오.

준거하고있다. (3)을확인해주십시오.

통신프로토콜에이상이
있다.

송신데이터가통신프로
토콜에준거하고있는것을
확인한다.

준거하고있지않다. 통신프로토콜대로
수정해주십시오.

(2)

PC 등의설정에미비가
있다.

PC 등의설정을확인한다. 미비가있다. 설정을재검토해
주십시오.

(3)

USB 통신
커멘드에러/
시리얼통신
커멘드에러

8E.4 사양에없는커멘드를
송신했다.

송신시의커멘드를
확인한다.

사양에없는커멘드를
송신하고있다.

송신데이터를수정해
주십시오.

(1)

사양에없는커멘드를
송신하고있지않다.

(2)를확인해주십시오.

준거하고있다. (3)을확인해주십시오.

통신프로토콜에이상이
있다.

송신데이터가통신프로토
콜에준거하고있는것을
확인한다.

준거하고있지않다. 통신프로토콜대로
수정해주십시오.

(2)

PC 등의설정에미비가
있다.

PC 등의설정을확인한다. 미비가있다. 설정을재검토해
주십시오.

(3)

USB 통신
데이터넘버에러
/시리얼통신
데이터넘버에러

8E.5 사양에없는데이터넘버를
송신했다.

송신시의데이터넘버를
확인한다.

사양에없는데이터넘버를
송신하고있다.

송신데이터를수정해
주십시오.

(1)

사양에없는데이터넘버를
송신하고있지않다.

(2)를확인해주십시오.
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알람내용 䤎CPU 등의부품이비정상이다.

서보앰프내부의부품이
고장났다.

워치도그 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

알람번호:88888 명칭: 워치도그

88. _ /
8888. _

(1) [A]
[B]
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1. 5 경고 대처 방법

포인트

●다음경고가발생했을때에서보앰프의전원을반복하여OFF/ON으로해운전을
재개하지말아주십시오. 서보앰프및서보모터의고장의원인이됩니다.
경고발생중에서보앰프의전원을OFF/ON으로했을경우에는30분이상의냉각
시간을두고나서운전을재개해주십시오.
䤎[AL.91 서보앰프과열경고] 䤎[AL.E0 과회생경고]
䤎[AL.E1 과부하경고1] 䤎[AL.EC 과부하경고2]

●경고([AL. F0 터프드라이브경고]를제외)는알람이력에기록되지않습니다.

●[AL.E3 절대위치카운터경고]가발생했을경우, 반드시재차원점세트를
실시해주십시오. 예기치않은동작의원인이됩니다.

[AL.E6], [AL.E7] 및[AL.E9]가발생하면서보OFF 상태가됩니다. 그외의경고가발생했을경우, 운전은계속할수
있지만, 알람이발생하여정상적으로작동하지않게되는경우가있습니다.
본절에따라경고의원인을제거해주십시오. MR Configurator2를사용하면경고의발생요인을참조할수있습니다.

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎위치결정기능으로원점복귀가정상적으로완료하지않았다.

원점복귀미완료상태로
자동운전을실행했다.

원점복귀
미완료

원점복귀를실시하고있지
않는지(ZP(원점복귀완
료)가OFF) 확인한다.

원점복귀가미실시였다. 원점복귀를실행해
주십시오.

원점복귀는실시하고
있었다.

(2)를확인해주십시오.

알람번호:90 명칭: 원점복귀미완료경고

90.1

원점복귀
이상종료
(ABEND)

90.2

(1)

원점복귀를실시한뒤에,
ZP(원점복귀완료)가
OFF가되었다.

ZP(원점복귀완료)가
OFF로되어있지않은지
확인한다.

ZP(원점복귀완료)가
OFF가되어있었다.

ZP(원점복귀완료)가
OFF가되는조건의
사용법을하고있지않는지
확인해주십시오.

(2)

[A]

서보모터가Z상미통과
상태인상태로원점복귀를
실시했다.

원점복귀개시후, 
근점도그가OFF가되는
동안, Z상신호를통과하고
있는지확인한다.

Z상을통과하고있지않다. 원점복귀개시위치및
근점도그의설치위치를
재검토해주십시오.

(2)

원점복귀속도로부터
크리프속도로감속할수
없었다.

원점복귀속도로부터
크리프속도로감속완료
하기전에근점도그가
OFF로되어있지않은지
확인한다.

크리프속도로감속완료
하기전에근점도그가
OFF가되어있었다.

도그의위치를재검토해
주십시오.
또는, 원점복귀속도, 크리
프속도및근점도그후
이동량의파라미터값을
재검토해주십시오.

(1)

Z상미통과90.5 Z상신호가정상적으로
검출되어있지않다.

서보모터의Z상신호가
정상적으로검출되어
있는지확인해주십시오.

Z상신호가검출되어
있지않다.

Z상신호및배선을
재검토해주십시오.

(1)

Z상신호가검출되어있다. (2)를확인해주십시오.
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알람내용 䤎서보앰프내부의온도가경고레벨에이르렀다.

서보앰프의주위온도가
55℃를넘었다.

주회로소자
과열경고

주위온도를확인한다. 55℃를넘고있다. 주위온도를내려
주십시오.

55℃이하이다. (2)를확인해주십시오.

알람번호:91 명칭: 서보앰프과열경고

91.1 (1)

밀착설치의사양을
만족하지않았다.

밀착설치의사양을
확인한다.

사양을만족하지않았다. 사양의범위내에서
사용해주십시오.

(2)

[A]
[B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎절대위치검출시스템용배터리의전압이저하했다.

배터리가CN4에접속되어
있지않다.

엔코더배터리
단선경고

배터리가올바르게접속되
어있는지확인한다.

접속되어있지않다. 올바르게접속해
주십시오.

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.

이상이없다. (3)을확인해주십시오.

알람번호:92 명칭: 배터리단선경고

92.1

배터리열화92.3

(1)

배터리케이블이단선하고
있다.

배터리케이블에이상이
없는지확인한다.

이상이있다. 케이블을교환또는
수리해주십시오.

(2)

[B]

배터리가열화했다. 배터리를교환해재현성을
확인한다.

재현하지않는다. 배터리를교환해
주십시오.

(2)

배터리의전압이낮다.
배터리가소모했다.

테스터로배터리의전압을
확인한다. 

약DC 3.1V 미만이다. 배터리를교환해
주십시오.

(3)

엔코더케이블이단선하고
있다.

엔코더케이블이단선하고
있지않는지확인한다.

단선하고있다. 케이블을교환또는
수리해주십시오.

(4)

배터리의전압이낮다.
배터리가소모했다.

테스터로배터리의전압을
확인한다.

약DC 3.0V 미만이다. 배터리를교환해
주십시오.

(1)

약DC 3.1V 이상이다. (4)를확인해주십시오.

약DC 3.0V 이상이다. (2)를확인해주십시오.
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알람내용 䤎원점세트할수없었다.

원점세트시, 규정시간내
에INP(인포지션)이ON이
되지않았다.

원점세트시
인포지션경고

원점세트시의누적펄스를
확인한다.

인포지션범위이상이다. 인포지션범위내가되도록
게인조정을실시해
주십시오. 누적펄스가
발생하고있는요인을
없애주십시오.

알람번호:96 명칭: 원점세트미스경고

96.1

원점세트시
지령입력경고

96.2

(1)

원점세트시에지령이
입력되고있다.

원점세트시에지령이
입력되어있지않은지
확인한다.

지령이입력되고있다. 원점세트완료후에
지령을입력해주십시오.

(1)

[A]
[B]

[A]원점세트시
서보OFF 경고

96.3 서보OFF중에
원점세트하려고했다.

원점복귀시에서보OFF로
되어있지않은지
확인한다.

서보OFF가되어있다. 서보ON으로하고나서
원점세트해주십시오.

(1)

크리프속도가높다. 크리프속도를작게해
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 크리프속도를작게해
주십시오.

(2)

지령이입력되어있지
않다.

(2)를확인해주십시오.

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎위치결정기능에있어서의위치결정지정방법을잘못하고있다.

위치결정기능사용시, 
프로그램실행불가상태로
프로그램을기동했다.

프로그램실행
불가경고

프로그램을변경한뒤, 
서보앰프의전원을재투입
했는지확인한다.

서보앰프의전원을재투입
하고있지않다.

서보앰프의전원을
재투입해주십시오.

알람번호:97 명칭: 프로그램실행불가/이송스테이션위치경고

97.1 (1) [A]
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알람내용 䤎위치결정기능에대해파라미터로설정한소프트웨어리미트에도달했다.

실제의운전범위내에
소프트웨어리미트를
설정했다.

정회전측소프트
웨어스트로크
리미트도달

운전범위에대한파라미터
설정값([Pr. PT15] ~ [Pr.
PT18])이올바른지확인
한다.

운전범위외를설정해
있었다.

[Pr. PT15] ~ [Pr. PT18]
을다시올바르게설정해
주십시오.

알람번호:98 명칭: 소프트웨어리미트경고

98.1

역회전측소프트
웨어스트로크
리미트도달

98.2

(1)

[AL. 98.1]의조사방법을실시해주십시오.

[A]

소프트웨어리미트를
넘은위치데이터의포인트
테이블을실행했다.

운전범위에대한포인트
데이터의목표위치가
올바른지확인한다.

운전범위외를설정해
있었다.

포인트테이블을올바르게
설정해주십시오.

(2)

JOG 운전또는수동펄스
발생기운전으로소프트웨
어리미트에도달했다.

운전범위에대해서JOG
운전또는수동펄스발생
기운전을올바르게
실행했는지확인한다.

운전범위외에도달하고
있었다.

소프트웨어리미트의범위
내에서운전해주십시오.
필요에따라서JOG 속도나
수동펄스배율등의
파라미터를적절히조정해
주십시오.

(3)

운전범위내를올바르게
설정하고있었다.

(2)를확인해주십시오.

운전범위내를올바르게
설정해있었다.

(3)을확인해주십시오.

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎스트로크리미트신호가OFF 되어있다.

정회전스트로크리미트
스위치가접속되어있지
않다.

정회전
스트로크엔드
OFF

리미트스위치가올바르게
접속되어있는지확인한다.

접속되어있지않다. 올바르게접속해
주십시오.

알람번호:99 명칭: 스트로크리미트경고

99.1

역회전
스트로크엔드
OFF

99.2

(1) [A]

정회전스트로크리미트를
넘어운전했다.

정회전스트로크리미트
스위치가OFF가되었는지
확인한다.

OFF 되었다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

(2)

역회전스트로크리미트
스위치가접속되어있지
않다.

리미트스위치가올바르게
접속되어있는지확인한다.

접속되어있지않다. 올바르게접속해
주십시오.

(1)

역회전스트로크리미트를
넘어운전했다.

역회전스트로크리미트
스위치가OFF가되었는지
확인한다.

OFF 되었다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

(2)

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.
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상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎누적펄스가경고발생레벨을초과했다.

모터전원케이블이
단선했다.

누적펄스과대1
경고

모터전원케이블을
확인한다.

단선하고있다. 모터전원케이블을수리
또는교환해주십시오.

잘못되어있다. 올바르게접속해
주십시오.

알람번호:9B 명칭: 오차과대경고

9B.1 (1) [A]
[B]

서보모터의접속이잘못되
어있다.

U·V·W의배선을
확인한다.

(2)

엔코더케이블의
접속이잘못되어있다.

엔코더케이블이올바르게
접속되어있는지확인한다.

잘못되어있다. 올바르게접속해
주십시오.

(3)

단선하고있지않다. (2)를확인해주십시오.

잘못되어있지않다. (3)을확인해주십시오.

잘못되어있지않다. (4)를확인해주십시오.

토크제한이유효하게
되어있다. 

토크제한중이되어있지
않는지확인한다.

토크제한중으로되어
있다.

토크제한값을크게해
주십시오.

(4)

토크제한중으로되어
있지않다.

(5)를확인해주십시오.

기계에충돌했다. 기계에충돌했는지
확인한다.

충돌했다. 운전패턴을재검토해
주십시오.

(5)

충돌하지않았다. (6)을확인해주십시오.

가감속시정수가짧다. 가감속시정수를길게
하고, 재현성을확인한다.

재현하지않는다. 가감속시정수를길게해
주십시오.

(8)

재현한다. (9)를확인해주십시오.

위치제어게인이작다. 위치제어게인을크게
하고, 재현성을확인한다.

재현하지않는다. 위치제어게인
([Pr. PB08])을크게해
주십시오.

(9)

재현한다. (10)을확인해주십시오.

외력에의해서보모터
축이회전했다. 

서보록상태에서
실제위치를측정한다. 

서보모터가외력에의해
회전하고있다. 

기계를재검토해
주십시오.

(10)

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다. 

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(11)

서보모터가외력에의해
회전하지않는다.

(11)을확인해주십시오.

전원전압이강하했다. 모선전압의값을
확인한다.

모선전압이낮다. 전원전압또는
전원설비용량을
재검토해주십시오. 

(7)

모선전압이높다. (8)을확인해주십시오.

토크가부족하다. 피크부하율을
확인한다.

토크가포화되어있다. 부하를작게하든지,
운전패턴을재검토해
주십시오. 
또는서보모터용량을
올려주십시오.

(6)

토크가포화되어있지않다. (7)을확인해주십시오.
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알람내용 䤎누적펄스가경고발생레벨을초과했다.

[AL. 9B.1]의조사방법을실시해주십시오.누적펄스과대2
경고

알람번호:9B 명칭: 오차과대경고

9B.3

토크제한
제로시
오차과대경고

9B.4 토크제한값이0으로되어
있다.

토크제한값을
확인한다.

토크제한값이0으로되어
있다.

토크제한값이0의상태에
서지령을입력하지말아
주십시오.

(1) [A]
[B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎절대위치검출시스템용배터리의전압이저하했다.

배터리가CN4에접속되어
있지않다.

배터리전압
저하

배터리가올바르게
접속되어있는지확인한다.

접속되어있지않다. 올바르게접속해
주십시오.

알람번호:9F 명칭: 배터리경고

9F.1 (1) [B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎회생전력이내장회생저항기또는회생옵션의허용회생전력을넘을가능성이있다.

회생전력이내장회생
저항기또는회생옵션의
허용회생전력의85%를
넘었다.

과회생경고 회생부하율을확인한다. 85% 이상이다. 위치결정빈도를작게해
주십시오.
감속시정수를길게해
주십시오.
부하를작게해주십시오.
회생옵션을사용하고있지
않는경우, 회생옵션을
사용해주십시오.

알람번호:E0 명칭: 과회생경고

E0.1 (1) [A]
[B]

배터리의전압이낮다.
배터리가소모했다.

테스터로배터리의전압을
확인한다.

약DC 4.9V 미만이다. 배터리를교환해
주십시오.

(2)

접속되어있다. (2)를확인해주십시오.
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알람내용 䤎[AL. 50 과부하1] 또는[AL. 51 과부하2]가발생할가능성이있다.

[AL. 50.1 운전시과부하
서멀이상1]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

운전시과부하
서멀경고1

[AL. 50.1]의조사방법을확인해주십시오.

알람번호:E1 명칭: 과부하경고1

E1.1 (1)

[AL. 50.2 운전시과부하
서멀이상2]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

운전시과부하
서멀경고2

[AL. 50.2]의조사방법을확인해주십시오.E1.2 (1)

[A]
[B]

[AL. 51.1 운전시과부하
서멀이상3]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

운전시과부하
서멀경고3

[AL. 51.1]의조사방법을확인해주십시오.E1.3 (1)

[AL. 50.3 운전시과부하
서멀이상4]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

운전시과부하
서멀경고4

[AL. 50.3]의조사방법을확인해주십시오.E1.4 (1)

[AL. 50.4 정지시과부하
서멀이상1]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

정지시과부하
서멀경고1

[AL. 50.4]의조사방법을확인해주십시오.E1.5 (1)

[AL. 50.5 정지시과부하
서멀이상2]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

정지시과부하
서멀경고2

[AL. 50.5]의조사방법을확인해주십시오.E1.6 (1)

[AL. 51.2 정지시과부하
서멀이상3]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

정지시과부하
서멀경고3

[AL. 51.2]의조사방법을확인해주십시오.E1.7 (1)

[AL. 50.6 정지시과부하
서멀이상4]의알람레벨
에대해, 85% 이상의부하
가되었다.

정지시과부하
서멀경고4

[AL. 50.6]의조사방법을확인해주십시오.E1.8 (1)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용
䤎절대위치엔코더의다회전카운터가최대회전범위를넘었다.
䤎절대위치엔코더의펄스에이상이있다.
䤎절대위치엔코더의다회전카운터값을EEP-ROM에기입하는갱신주기가짧다.

엔코더절대위치
카운터경고

알람번호:E3 명칭: 절대위치카운터경고

E3.5 [AL. E3.2]의조사방법을확인해주십시오.

절대위치
카운터경고

E3.2 주위환경에이상이있다. 노이즈, 주위온도등을
확인한다.

이상이있다. 원인에맞은대책을
실시해주십시오.

(1)

이상이없다. (2)를확인해주십시오.

엔코더가고장났다. 서보모터를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보모터를교환해
주십시오.

(2)

[B]
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알람내용 䤎파라미터기입시에, 범위외의파라미터값을쓰려고했다.

서보시스템컨트롤러로
파라미터를설정범위외로
설정했다.

파라미터
설정범위이상
경고

서보시스템컨트롤러로
설정한파라미터의값을
확인한다.

설정범위외이다. 설정범위내의값을설정해
주십시오.

알람번호:E4 명칭: 파라미터경고

E4.1 (1) [B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용
䤎EM2/EM1(강제정지)을OFF로했다.
䤎SS1 지령이입력되었다.

알람번호:E6 명칭: 서보강제정지경고

강제정지경고E6.1 EM2/EM1(강제정지)을
OFF로했다.

EM2/EM1(강제정지) 
상태를확인한다.

OFF이다. 안전을확인해, EM2/
EM1(강제정지)을ON으
로해주십시오.

(1) [A]
[B]

ON이다. (2)를확인해주십시오.

입력되고있다. (3)을확인해주십시오.

외부DC 24V 전원이
들어가있지않다.

외부DC 24V가입력되고
있는지확인한다.

입력되어있지않다. DC 24V를입력해
주십시오.

(2)

서보앰프가고장났다. 서보앰프를교환해, 
재현성을확인한다.

재현하지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(3)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용
䤎서보시스템컨트롤러의긴급정지가유효하게되었다.
䤎다른서보앰프에알람이발생했다.

서보시스템컨트롤러의
긴급정지신호가
입력되었다.

컨트롤러
긴급정지
입력경고

서보시스템컨트롤러가
긴급정지상태가되어
있는지확인한다.

긴급정지상태이다. 안전을확인해, 컨트롤러의
긴급정지신호를해제해
주십시오.

알람번호:E7 명칭: 컨트롤러긴급정지경고

E7.1 (1)

[Pr. PA27]의핫라인
강제정지기능선택을
유효하게설정했을때에
다른서보앰프에알람이
발생했다.

다른서보앰프에알람이
발생하고있지않는지
확인한다.

발생하고있다. 다른서보앰프에발생하고
있는알람의원인을없애
주십시오.

(2)

[B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎냉각팬의회전속도가경고레벨이하가되었다.

알람번호:E8 명칭: 냉각팬회전속도저하경고

냉각팬
회전속도저하중

E8.1 냉각팬에이물이
혼입했다.

냉각팬에이물질이부착
되지않았는지확인한다.

부착되어있다. 이물질을제거해
주십시오.

(1)

부착되어있지않다. (2)를확인해주십시오.

냉각팬이수명이다. 서보앰프의전원ON 시간
누적을확인한다.

냉각팬의수명을넘고
있다.

서보앰프를교환해
주십시오.

(2)

[A]
[B]
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알람내용
䤎전원이OFF 상태로, 서보ON 지령을입력했다.
䤎서보모터회전속도가50r/min 이하로운전중에모선전압이저하했다.

알람번호:E9 명칭: 주회로OFF 경고

주회로OFF시
서보ON 신호
ON

E9.1 모선전압이DC 215V
미만이되어있다.

모선전압을확인한다. DC 215V 미만이다. 배선을재검토해주십시오.
전원용량을확인해
주십시오. 

(1) [A]
[B]

서보앰프가고장났다. 모선전압의값을
확인한다.

전원전압은AC 160V
이상이지만, 모선전압이
DC 200V 미만이다.

서보앰프를교환해
주십시오. 

(2)

저속회전중
모선전압저하

E9.2 서보모터회전속도가
50r/min 이하로운전중에
모선전압이저하했다.

[AL. E9.1]의조사방법을확인해주십시오.

모선전압을확인한다. DC 200V 미만이다. 전원용량을재검토해
주십시오. 가속시정수를
길게해주십시오.

(1)

주회로OFF시
레디ON 신호
ON

E9.3 [B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보모터의축이회전하고있지않는상태에서, 정격출력을초과하는운전을반복했다.

부하가크다. 
또는용량이부족하다.

과부하경고2 실효부하율을확인한다. 실효부하율이높다. 부하를작게해주십시오.
서보모터의용량을
큰것으로교환해
주십시오.

알람번호:EC 명칭: 과부하경고2

EC.1 (1) [A]
[B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎서보모터의출력와트수(속도×토크)가정격출력을넘은상태가정상적으로계속되었다.

서보모터의출력와트수
(속도×토크또는추력)가
정상적으로정격출력의
120%를넘었다.

출력와트오버
경고

서보모터회전속도와
토크를확인한다.

출력와트수가정격의
120% 이상이다.

서보모터의회전속도를
내려주십시오.
부하를작게해주십시오.

알람번호:ED 명칭: 출력와트오버경고

ED.1 (1) [A]
[B]

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처치 대상

알람내용 䤎터프드라이브기능이기동했다.

전원전압이저하했다.순간정지
터프드라이브중
경고

[AL. 10.1]의조사방법을확인해주십시오.

알람번호:F0 명칭: 터프드라이브경고

F0.1

진동터프
드라이브중경고

F0.3

(1)

기계공진에의해
기계공진억제필터의
설정값이변경이되었다.

빈번하게변경되고있는지
확인한다.

변경되고있다. 기계공진억제필터를
설정해주십시오. 나사의
느슨함등이없는지, 기계
상태를확인해주십시오.

(1)

[A]
[B]
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알람내용 䤎드라이브레코더기능으로측정한파형이기록되지않았다.

FLASH-ROM이
고장났다.

드라이브레코더
영역기록타임
아웃경고

전원이외의케이블을
모두뽑아, 
재현성을확인한다.

재현한다. 서보앰프를교환해
주십시오.

알람번호:F2 명칭: 드라이브레코더기록미스경고

F2.1

드라이브레코더
데이터기록
미스경고

F2.2

(1) [A]
[B]

드라이브레코더기록영역
에데이터를쓸수없었다.

MR Configurator2로
드라이브레코더의이력을
클리어하면알람이해소되
는지확인한다.

해소되지않는다. 서보앰프를교환해
주십시오.

(2)

상세표시 상세명칭 발생요인 조사방법 조사결과 처 치 대상

알람내용 䤎[AL. 54 발진검지]가발생할가능성이있다.

발진(發振) 검지
경고

알람번호:F3 명칭: 발진(發振) 검지경고

F3.1 [A]
[B]

[AL.54.1]의조사방법을확인해주십시오.
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1. 6 알람, 경고가 발생하지 않는 트러블

포인트

●서보앰프, 서보모터및엔코더가고장났을경우, 여기에기재한현상이발생하는
경우가있습니다.

알람및경고가발생하지않는트러블의추정원인의일례를다음에나타냅니다.
본절을참고하여트러블의원인을없애주십시오.

현상 추정원인 조사결과 처치 대상

표시부에“AA”표시가되어있다. 서보시스템컨트롤러의전원을
ON으로해주십시오.

서보시스템컨트롤러의전원을
재검토한다.

서보시스템컨트롤러의전원을
OFF로했다.

특정축SSCNETⅢ케이블을
교환해주십시오.

특정축이후에“AA”표시가
발생하는지확인한다.

SSCNETⅢ케이블이단선했다.

[B]

올바르게접속해주십시오.커넥터(CN1A, CN1B)가빠져
있지않은지확인한다.

서보앰프의전원을재검토해
주십시오.

특정축이후에“AA”표시가
발생하는지확인한다.

전(前)축서보앰프의전원이
OFF가되어있다.

앰프없음운전기능을해제해
주십시오.

서보시스템컨트롤러로앰프
없음운전기능이유효하게되어
있지않은지확인한다.

서보시스템컨트롤러의앰프
없음운전기능이유효하게되어
있다.

표시부에“Ab”표시가되어있다. 대응하고있는컨트롤러와접속
해주십시오. 

대응하고있지않는컨트롤러와
접속했는지확인한다.

대응하고있지않는컨트롤러와
접속했다.

올바르게설정해주십시오.같은축번호로설정되어있는
서보앰프가그밖에없는지확인
한다.

축번호설정이잘못되어있다.

[B]

올바르게설정해주십시오.서보시스템컨트롤러의설정과
축번호를확인한다.

서보시스템컨트롤러의
축번호와일치하고있지않다.

올바르게설정해주십시오.심플모션유닛의서보시리즈
(Pr100)의값을확인한다.

심플모션유닛으로서보시리즈의
설정을하고있지않다.

올바르게설정해주십시오.서보시스템컨트롤러측에서
통신주기가0.222ms로설정되
어있지않은지확인한다.

통신주기가있지않았다.

특정축SSCNETⅢ케이블을
교환해주십시오.

특정축이후에“Ab”표시가
발생하는지확인한다.

SSCNETⅢ케이블이단선했다.

올바르게접속해주십시오.커넥터(CN1A, CN1B)가빠져있
지않은지확인한다.

서보앰프의전원을확인해
주십시오.

특정축이후에표시가“Ab”가
되어있는지확인한다.

전(前)축서보앰프의전원이OFF
가되어있다.

앰프없음운전기능을해제해
주십시오.

서보시스템컨트롤러로앰프없
음운전기능이유효하게되어있
지않은지확인한다.

서보시스템컨트롤러의앰프없음
운전기능이유효하게되어있다.

특정축서보앰프를교환해
주십시오.

특정축이후에표시가“Ab”가
되어있는지확인한다.

서보앰프가고장났다.

표시부에“b##”표시가되어있다.
(주)

표시부에“dEF”표시가되어있다.

테스트운전모드를해제해
주십시오. 

[Pr. PC05]의설정값을
확인한다.

테스트운전이유효하게되어
있다.

전(全)축서보ON 신호를ON으
로해주십시오.

서보시스템컨트롤러에
서보레디스테이터스가OFF로
되어있지않은지확인한다.

레디OFF 상태가되어있다.

[B]

[A]초기화실행시는서보앰프의
기동에약20s 걸립니다. 
그대로표시가바뀔때까지
기다려주십시오.

파라미터로, 포인트테이블/프로
그램의초기화([Pr. PT34] =
5001)를설정해전원재투입을
실시했다.

포인트테이블/프로그램의
초기화중이다.

주) ##은축번호입니다.
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표시부가사라진다.

서보모터가움직이지않는다.

[A]
[B]

[A]
[B]

입출력신호의배선을재검토해
주십시오.

다음커넥터를뽑으면개선하는
경우, 뽑은케이블의배선이단락
하고있지않는지확인한다.
[A] : CN1, CN2, CN3
[B] : CN2, CN3

외부입출력단자가단락하고
있다.

전원을ON으로해주십시오.서보앰프의전원이OFF로되어
있지않은지확인한다.

전원이입력되어있지않다.

엔코더케이블과서보모터전원
케이블을올바르게접속해주십
시오.

엔코더케이블과서보모터전원
케이블이같은서보앰프에접속
되어있는지확인한다.

서보모터전원케이블이, 다른축
의서보앰프에접속되어있다.

알람또는경고의내용을확인해,
원인을없애주십시오.

알람또는경고가발생하고있지
않는지확인한다.

알람또는경고가발생하고있다.

테스트운전모드를해제해
주십시오.

표시부의오른쪽아래의점이점
멸하지않는지확인한다.

테스트운전모드가되어있다.

모터없음운전을무효로설정해
주십시오.

[A] : [Pr. PC60]의설정값을
확인한다.
[B] : [Pr. PC05]의설정값을
확인한다.

모터없음운전이유효하게되어
있다.

부하를작게하든지, 서보모터의
용량을올려주십시오.

상태표시([A]만) 또는MR
Configurator2로순간발생토크
를확인해, 최대토크또는토크
제한값을넘지않는지확인한다.

부하가너무커, 토크가부족하다.

토크제한을해제해주십시오.토크제한이유효하게되어있지
않는지확인한다.

의도하지않는토크제한이유효
하게되어있다.

전원의전압을올려주십시오.전원의전압이저하하지않은지
확인한다.

전원의전압이저하했다.

올바르게접속해주십시오.U·V·W의배선을확인한다.서보모터의접속이잘못되어
있다.
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서보모터가움직이지않는다. 올바르게설정해주십시오.토크제한값이0으로되어있지
않은지확인한다.
[A] : [Pr. PA11] 및[Pr. PA12]
또는아날로그입력
[B] : 컨트롤러측에서설정

토크제한의설정값이잘못되어
있다.

기계의간섭을제거해주십시오.기계에간섭이없는지확인한다.기계가간섭하고있다.

[A]
[B]

[A]

[B]

전자브레이크전원을ON으로해
주십시오.

전자브레이크의전원을
확인한다.

전자브레이크부착서보모터의
경우, 전자브레이크가해제되어
있지않다.

LSP 및LSN를ON으로해주십
시오.

[AL. 99]가발생하고있지않는
지확인한다.

LSP(정회전스트로크엔드) 및
LSN(역회전스트로크엔드)가
ON으로되어있지않다.

SON(서보ON)를ON으로해
주십시오.

SON(서보ON) 상태를확인한다.SON(서보ON)가ON으로되어
있지않다.

RES(리셋)를OFF로해
주십시오.

RES(리셋) 상태를확인한다.RES(리셋)가ON이되어있다.

올바르게설정해주십시오.[Pr. PA01]의설정을확인한다.제어모드의설정이잘못되어
있다.

컨트롤러측의설정을재검토해
주십시오.

컨트롤러측에서펄스열이출력되
고있는지확인한다.

위치제어일때, 지령펄스가
입력되어있지않다.

배선을재검토해주십시오.
오픈컬렉터방식에서사용하고
있는경우, OPC에DC 24V를
입력해주십시오.

상태표시또는MR
Configurator2로지령펄스누적
을확인한다. 펄스열지령을입력
해, 표시가변화하는지확인한다.

위치제어일때, 지령펄스열신호
의배선이잘못되어있다.

[Pr. PA13]의설정을재검토해
주십시오.

컨트롤러에서출력하고있는
펄스열형태와[Pr. PA13]의설정
이일치하고있는지확인한다.

위치제어일때, 지령펄스입력
형태의설정이잘못되어있다.

ST1(정회전기동), ST2(역회전
기동)의어느한쪽을ON으로
해주십시오.

ST1(정회전기동)와ST2(역회
전기동) 상태를확인한다.

속도제어일때, ST1(정회전기
동), ST2(역회전기동)가양쪽
모두ON 또는양쪽모두OFF가
되어있다.

RS1(정회전선택), RS2(역회전
선택)의어느한쪽을ON으로
해주십시오.

RS1(정회전선택)와RS2(역회
전선택) 상태를확인한다.

토크제어일때, RS1(정회전선
택), RS2(역회전선택)가양쪽
모두ON 또는양쪽모두OFF가
되어있다.

SP1(속도선택1), SP2(속도선
택2) 및SP3(속도선택3)의설
정과속도지령의설정을재검토
해주십시오.

SP1(속도선택1), SP2(속도선
택2) 및SP3(속도선택3) 상태
를확인해, 선택되고있는속도지
령이올바른지확인한다.

속도제어및토크제어일때,
SP1(속도선택1), SP2(속도선
택2) 및SP3(속도선택3)의선
택을잘못하고있다.

아날로그신호를올바르게
입력해주십시오.

상태표시또는MR
Configurator2로아날로그속도
지령또는아날로그토크지령의
값을확인한다.

아날로그신호가올바르게
입력되어있지않다.

적절한전자기어를설정해
주십시오.

전자기어의설정을확인한다.전자기어의설정이올바르지
않다.

서보시스템컨트롤러의에러를
해제해주십시오.

서보시스템컨트롤러측의
에러를확인한다.

서보시스템컨트롤러측에서
에러가발생하고있다.

서보시스템컨트롤러측의
서보파라미터설정을재검토해
주십시오.

서보시스템컨트롤러측의
서보파라미터설정을확인한다.

서보시스템컨트롤러측의
서보파라미터설정이올바르지
않다.

서보시스템컨트롤러의설정
또는서보프로그램을재검토해
주십시오.

MR Configurator2로지령펄스
누적을확인해, 지령을입력하면
수치가변화하는지확인한다.

위치지령이올바르게입력되어
있지않다.
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서보모터의회전속도가오르지않
는다. 또는너무오른다.

[A]
[B]

[A]

올바르게접속해주십시오.U·V·W의배선을확인한다.서보모터의접속이잘못되어
있다.

전원의전압을올려주십시오.전원의전압이저하하지않는지
확인한다.

전원의전압이저하했다.

전자브레이크전원을ON으로
해주십시오.

전자브레이크의전원을
확인한다.

전자브레이크부착서보모터의
경우, 전자브레이크가해제되어
있지않다.

컨트롤러로부터의지령을
재검토해주십시오.
지령케이블에단선등의이상이
없는지확인해주십시오.

컨트롤러로부터의지령을
확인한다.

컨트롤러로부터의지령이
불안정하다.

가감속시간을길게하거나부하
를작게하여, 실효부하율을내려
주십시오.

가감속시의실효부하율을확인
해, 최대토크를넘지않는지
확인한다.

가감속시의토크가서보모터의
능력을넘어, 정지시에오버슈트
하고있다.

게인조정을실시해주십시오.오토튜닝의응답성([Pr. PA09])
을올리면현상이해소하는지
확인한다.

서보게인이낮다. 
또는오토튜닝의응답성이낮다.

SP1(속도선택1), SP2(속도선
택2) 및SP3(속도선택3)의설
정과속도지령의설정을재검토
해주십시오.

SP1(속도선택1), SP2(속도선
택2) 및SP3(속도선택3) 상태
를확인해, 선택되고있는속도
지령이올바른지확인한다.

속도제어및토크제어일때,
SP1(속도선택1), SP2(속도선
택2) 및SP3(속도선택3)의선
택을잘못하고있다.

속도지령, 속도제한또는
전자기어의설정을재검토해
주십시오.

속도지령, 속도제한또는
전자기어의설정을확인한다.

속도지령, 속도제한또는
전자기어의설정이올바르지
않다.

서보모터가저주파로흔들린다. [A]
[B]

오토튜닝또는원터치조정을실
시해, 부하관성모멘트비를재설
정해주십시오. 매뉴얼설정시는
부하관성모멘트비를올바르게
설정해주십시오.

안전하게운전가능하면가감속
을3 ~ 4회반복해, 오토튜닝을
완료시킨다. 매뉴얼설정시는실
제의부하관성모멘트비와차이
가없는지확인한다.

오토튜닝에의한부하관성모멘
트비의추정값이올바르지않다.
부하관성모멘트비를매뉴얼에
설정하고있는경우, 설정값이
올바르지않다.

서보모터로부터이상음이발생한다. 게인조정을실시해주십시오.오토튜닝의응답성([Pr. PA09])
을올리면현상이해소하는지
확인한다.

서보게인이낮다.
또는오토튜닝의응답성이낮다.

소리가나는경우는베어링의
수명입니다. 서보모터를교환해
주십시오. 소리가나지않는경우,
기계측의조정을실시해
주십시오.

안전하게운전가능하면, 부하를
분리해서보모터단독의소리를
확인한다.
서보모터를기계로부터떼어낼
수있는경우, 모터전원케이블을
분리해, 브레이크를해제한뒤,
서보모터를손으로회전시켜
소리를확인한다.

베어링이수명이다.

[A]
[B]

전자브레이크전원을ON으로
해주십시오.

전자브레이크의전원을
확인한다.

전자브레이크부착서보모터의
경우, 전자브레이크가해제되어
있지않다.

전자브레이크해제의타이밍을
재검토해주십시오. 전자브레이
크에는해제지연시간이있는것
을고려해주십시오.

전자브레이크해제의타이밍을
확인한다.

전자브레이크부착서보모터의
경우, 전자브레이크해제의타이
밍이올바르지않다.
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서보모터가진동한다. [A]
[B]

게인조정을실시해주십시오.오토튜닝의응답성([Pr. PA09])
을내리면현상이해소하는지
확인한다.

서보게인이너무높다.
또는오토튜닝의응답성이너무
높다.

기계공진억제필터를조정해
주십시오.

안전하게운전가능하면, 
원터치조정또는어탭티브튜닝
을실시해, 현상이해소하는지
확인한다.

기계가진동(공진)하고있다.

어드밴스트제진제어Ⅱ를실시해
주십시오.

안전하게운전가능하면, 어드밴
스트제진제어Ⅱ를실시해, 현상
이해소하는지확인한다.

기계단이진동하고있다.

엔코더케이블을전원케이블로
부터분리하여부설하는등의
노이즈대책을실시해주십시오.

상태표시([A]만) 또는MR
Configurator2로귀환펄스누적
을확인해, 수치를넘고있지않는
지확인한다.

엔코더케이블에노이즈가혼입
해, 귀환펄스의카운트미스가
발생하고있다.

커플링및기계부의백래시를
조정해주십시오.

기계부에반동또는백래시가
없는지확인한다.

서보모터와기계(기어, 커플링
등)에백래시가있다.

설치부의판두께를두껍게하거
나, 립(rip) 등에의한보강등,
설치부의강성을올려주십시오.

서보모터의설치부를확인한다.서보모터설치부의강성이낮다.

올바르게접속해주십시오.U·V·W의배선을확인한다.서보모터의접속이잘못되어
있다.

기계의밸런스조정을실시해
주십시오.

회전속도에의해진동이변화하
는지확인한다.

기계의언밸런스토크가크다.

정도를재검토해주십시오.서보모터와기계의부착정도를
확인한다.

중심점엇갈림에의한편심이
크다.

축단하중이서보모터의사양범
위내가되도록조정해주십시오.
서보모터의허용하중에대해서
는“HG-KN_-S100/HGSN_-
S100 서보모터기술자료집”을
참조해주십시오.

서보모터에가해지는축단하중
을확인한다.

서보모터에가해지는축단하중
이크다.

외부진동원으로부터의방진을
실시해주십시오.

외부로부터의진동을확인한다.외부진동이서보모터에
전해졌다.
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회전정도가나쁘다.
(회전속도가안정되지않는다)

기계가정지시에휘청거린다.

게인조정을실시해주십시오.오토튜닝의응답성([Pr. PA09])
을올리면현상이해소하는지
확인한다.

서보게인이낮다.
또는오토튜닝의응답성이낮다.

부하를작게하든지, 서보모터의
용량을올려주십시오.

상태표시([A] 만) 또는MR
Configurator2로순간발생토크
를확인해, 최대토크또는토크
제한값을넘지않는지확인한다.

부하가너무커, 토크가부족하다.

[A]
[B]

[A]
[B]

토크제한을해제해주십시오.상태표시또는MR
Configurator2로TLC(토크제한
중)가ON으로되어있지않은지
확인한다.

의도하지않는토크제한이유효
하게되어있다.

올바르게설정해주십시오.토크제한값이너무낮지않는지
확인한다.
A] : [Pr. PA11] 및[Pr. PA12],
또는아날로그입력
[B] : 컨트롤러측에서설정

토크제한의설정값이잘못되어
있다.

전자브레이크전원을ON으로해
주십시오.

전자브레이크의전원을
확인한다.

전자브레이크부착서보모터의
경우, 전자브레이크가해제되어
있지않다.

컨트롤러로부터의지령을재검토
해주십시오. 지령케이블에단선
등의이상이없는지확인해주십
시오.

MR Configurator2로지령주파수
의파형을확인한다.

컨트롤러로부터의지령이
불안정하다.

아날로그신호를입력하는
타이밍을재검토해주십시오.

상태표시또는MR
Configurator2로아날로그속도
지령또는아날로그토크지령
상태를확인한다.

아날로그신호가최초부터입력
되고있다.

VC 자동오프셋을실시하든지,
[Pr. PC37] 또는[Pr. PC38]로아
날로그신호의오프셋을조정해
주십시오.

아날로그신호에0V를입력한
상태에서, 서보모터가회전하는지
확인한다.

아날로그신호의제로점이어긋
나있다.

올바르게접속해주십시오.U·V·W의배선을확인한다.서보모터의접속이잘못되어
있다.

전자브레이크해제타이밍을
재검토해주십시오.

전자브레이크해제타이밍을
확인한다.

전자브레이크부착서보모터의
경우, 전자브레이크해제타이밍
이올바르지않다.

게인조정을실시해주십시오.오토튜닝의응답성([Pr. PA09])
을올리면현상이해소하는지
확인한다.

서보게인이낮다.
또는오토튜닝의응답성이낮다.

서보앰프의전원을ON으로하자마
자서보모터가움직이기시작한다.
서보ON으로하자마자서보모터가
움직이기시작한다.

[A]

[A]
[B]

SON(서보ON)의시퀀스를
재검토해주십시오.

상태표시또는MR
Configurator2로SON(서보ON)
및RD(준비완료)가ON이되어
있는지확인한다.

SON(서보ON)이전원투입시에
ON이되어있다.



1. 서보앰프의 트러블 슈팅

1 - 50

현상 추정원인 조사결과 처치 대상

원점복귀시에원점위치가
어긋난다.

원점복귀후의운전중에위치가
어긋난다.

도그위치를조정해주십시오.일정량(1회전분)의차이가발생
하고있는지확인한다.

도그식원점복귀시, 도그가OFF
되는위치와Z상펄스검출위치
(CR입력위치)가너무가깝다.

인포지션범위를현재의설정보다
좁게해주십시오.

인포지션범위[Pr. PA10]의
설정값을확인한다.

인포지션범위가너무넓다.

[A]
[B]

[A]
[B]

[A]

근점도그스위치를수리또는
교환해주십시오. 근점도그스위치
의부착을조정해주십시오.

근점도그신호가정확하게입력
되고있는지확인한다.

근점도그스위치가고장났다.
또는근점도그스위치의부착이
불량이다.

컨트롤러측프로그램을재검토해
주십시오.

원점어드레스설정값, 시퀀스
프로그램등, 컨트롤러측의프로
그램을확인한다.

컨트롤러측의프로그램이올바르
지않다.

게인조정을실시해주십시오.오토튜닝의응답성([Pr. PA09])
을올리면현상이해소하는지
확인한다.

서보게인이낮다. 
또는오토튜닝의응답성이낮다.

인포지션범위를현재의설정보다
좁게해주십시오.

인포지션범위[Pr. PA10]의
설정값을확인한다.

인포지션범위가너무넓다.

기계부를조정해주십시오.귀환펄스누적×1 펄스당이동
량과실제기계위치가일치하고
있는지확인한다.

기계적인슬립을일으켰다.
또는기계부의백래시가크다.

지령케이블의노이즈대책을
실시해주십시오.

컨트롤러의지령값과지령펄스
누적이일치하고있는지확인한다.

노이즈에의해지령펄스의
카운트미스가발생했다.

감속비의계산을재검토해
주십시오.

다음의설정을확인해주십시오.
[A] :
1회전당지령입력펄스수([Pr.
PA05]) 또는전자기어([Pr.
PA06], [Pr. PA07])
[B] :
1회전당펄스수, 이동량(컨트롤
러측에서설정)

감속기부착서보모터의경우, 
감속비의계산이올바르지않다.

알람또는경고의내용을확인해,
원인을없애주십시오.

알람또는경고가발생하고있지
않는지확인한다.

알람또는경고가발생하고있다.

지령케이블을수리해주십시오.컨트롤러의지령값과지령펄스
누적이일치하고있는지확인한다.

지령케이블에접촉불량또는
단선이있다.

펄스열지령주파수를재검토해
주십시오. [Pr. PA13]의“지령입
력펄스열필터선택”으로펄스열
지령주파수에맞은필터를선택해
주십시오.

펄스열지령주파수가사양의범위
내인지확인한다.
오픈컬렉터방식의경우, 
500kpulses/s 이하.
차동라인드라이버방식의경우, 
4Mpulses/s 이하.

펄스열지령의주파수가너무
높다.

배선길이를짧게해주십시오.
차동라인드라이버방식의경우는
10m 이하, 오픈컬렉터방식의경
우는2m 이하로해주십시오.

오실로스코프(oscilloscope)로
지령펄스의파형을확인한다.

지령케이블이너무길다.
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원점복귀후의운전중에위치가
어긋난다.

절대위치검출시스템의경우, 
복전시에복원위치가어긋난다.

배선또는시퀀스를재검토해, 
운전중에SON(서보ON)이
OFF가되지않게해주십시오.

상태표시또는MR
Configurator2로SON(서보ON)
이운전중에OFF로되어있지
않은지확인한다.

운전중에SON(서보ON)이
OFF가되었다.

운전범위또는스트로크엔드의
위치를재검토해주십시오.

운전범위가스트로크엔드를
넘지않은지확인한다.

LSP(정회전스트로크엔드) 또는
LSN(역회전스트로크엔드)이
OFF가되었다.([AL. 99]가발생
했다.)

[A]

[B]

배선또는시퀀스를재검토해, 
운전중에CR(클리어) 또는RES
(리셋)가ON이되지않게해
주십시오.

상태표시또는MR
Configurator2로CR(클리어) 또
는RES(리셋)가운전중에ON으
로되어있지않은지확인한다.

운전중에CR(클리어) 또는RES
(리셋)가ON이되었다.

전원을ON으로하는타이밍을
재검토해주십시오.

외력에의해3000r/min 이상으로
회전시키고있는상태에서서보
앰프의전원을ON으로했는지
확인한다.

서보모터가외력에의해
3000r/min 이상으로회전되고
있는상태에서서보앰프의전원
을ON으로했다.

가감속시간을길게하거나부하
를작게하여, 실효부하율을내려
주십시오.

상태표시에서순간발생토크를
확인해, 최대토크가토크제한값
을넘지않는지확인한다.

용량이부족하다. 
부하가너무크기때문에, 최대토
크가부족하다.

토크제한의설정을재검토해
주십시오.

상태표시에서순간발생토크를
확인해, 최대토크가토크제한값
을넘지않는지확인한다.

토크제한의설정이올바르지
않다.

커플링및기계부의백래시를
조정해주십시오.

기계부에반동또는백래시가
없는지확인한다.

기계부의백래시가크다.

통신케이블을교환해주십시오.통신케이블에손상등의이상이
없는지확인한다.

통신케이블에이상이있다.

통신설정을올바르게설정해
주십시오.

통신설정(보드레이트, 포트등)
을확인한다.

통신설정이올바르지않다.

기종선택을올바르게설정해
주십시오.

기종선택이올바르게설정되어
있는지확인한다.

기종선택으로선택하고있는
기종과다른기종이접속되어
있다.

불명확한디바이스또는그외의
디바이스를삭제후, 서보앰프의
전원을일단OFF로하고나서
재투입해, 새로운하드웨어의
검출마법사에따라재설정해
주십시오.

PC의디바이스매니저로, 
USB (Universal Serial Bus) 컨트
롤러아래에MITSUBISHI
MELSERVO USB Controller가
표시되고있는지를확인한다.

드라이버가올바르게설정되어
있지않다.

가속시간을길게해주십시오.외력에의해6000r/min까지
급가속시켰는지확인한다.

서보앰프전원이OFF 상태에서
외력에의해정전시최대회전속
도(6000r/min)를넘어회전시켰
다.(가속시간이0.2s 이하)

오버슈트/언더슈터한다. [A]
[B]

오토튜닝의응답성을조정해, 
재차게인조정을실시해
주십시오.

MR Configurator2의그래프로
속도파형을확인해, 오버슈트/언
더슈트가발생하고있는지확인
한다.

서보게인이낮다.
또는너무높다.
오토튜닝의응답성이낮다. 
또는너무높다.

MR Configurator2로서보앰프와
통신할수없다.
(자세한것은MR Configurator2의
헬프화면을참조해주십시오.)

[A]
[B]

온라인으로설정해주십시오.오프라인이되어있는지
확인한다.

오프라인이되어있다.

전자브레이크부착서보모터의
경우, 전자브레이크가효과가없게
되었다.

서보모터를교환해주십시오.기계로부터서보모터를분리해,
배선도모두제거한상태에서
서보모터축이손으로회전하는지
확인한다.
(회전하면브레이크의고장.)

전자브레이크가수명에의해
고장났다. 전자브레이크의수명
에대해서는“HG-KN_-
S100/HG-SN_-S100 서보모터
기술자료집”을참조해주십시오.

[A]
[B]
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서보모터의타주량이커졌다. 부하를경감해주십시오.부하의증가가없었는지
확인한다.

부하가증가해, 다이나믹브레이
크의허용부하관성모멘트를
넘었다.

[A]
[B]

프로그램운전의실행이진행되지
않는다.

프로그램을재검토해주십시오.서보모터회전속도의지정으로
0[r/min] 등비정상인값을설정
하고있었다.

위치결정운전의지령속도가
저속이되어있다.

[A]

전자브레이크를해제할수없게
되었다.

출력신호를재검토해주십시오.SBC 출력신호를확인한다.배선에이상이있다. [B]

포인트테이블을실행했지만
동작하지않는다.

포인트테이블의설정값또는
운전시퀀스를재검토해
주십시오.

포인트테이블의지정번호가
동일한운전기동이실행되고
있다.

동일위치로의위치결정이반복
해실행되어지고있다.

외부릴레이를교환해주십시오.
또는배선을재검토해주십시오.

MBR(전자브레이크인터록)에
접속되어있는외부릴레이또는
배선에이상이없는지확인한다.

외부릴레이가고장났다. 
또는MBR(전자브레이크인터
록)의배선에이상이있다.

서보모터를교환해주십시오.기계로부터서보모터를분리해,
배선도모두제거한상태에서
서보모터축이손으로회전하는지
확인한다.
(회전하면브레이크의고장.)

전자브레이크가수명에의해
고장났다. 전자브레이크의수명
에대해서는“HG-KN_-
S100/HG-SN_-S100 서보모터
기술자료집”을참조해주십시오.

프로그램또는사용하는신호를
재검토해주십시오.

SYNC 명령으로설정하고있는
프로그램입력번호에대해서
실제로입력하고있는신호가
일치하고있지않다.

외부신호ON 대기상태인상태
로정지하고있다.

배선또는부하를재검토해
주십시오.

출력디바이스의케이블이올바
르게배선되고있는지확인한다.
또는출력디바이스의부하가
사양범위를넘지않는지
확인한다.

출력디바이스의신호가올바르
게출력되어있지않다.

기능안전유닛를교환해
주십시오.

기능안전유닛를교환해, 
재현성을확인한다.

기능안전유닛이고장났다.

포인트테이블의설정값또는
운전시퀀스를재검토해
주십시오.

포인트테이블운전의보조기능
으로“8, 9, 10, 11”자동연속운
전을선택해, 동일포인트로의
위치결정이연속해무한하게
실행되어지고있다.
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2. 1 드라이브 레코더의 사용 방법

서보앰프에알람이발생했을때, 알람발생전후의서보앰프상태(모터속도, 누적펄스등)를기록합니다.
기록된데이터는MR Configurator2를사용해참조할수있습니다.
드라이브레코더는과거16회분의알람발생시의데이터를기록합니다. 새롭게알람이발생했을경우, 가장오래된데
이터가삭제됩니다. 

포인트

● 다음의경우, 드라이브레코더는작동하지않습니다.
䤎MR Configurator2의그래프기능을사용하고있을때.
䤎머신애널라이저기능을사용하고있을때.
䤎[Pr. PF21]을“- 1”로설정하고있을때.
䤎컨트롤러미접속시(테스트운전모드시는제외).

● 다음의알람이발생했을경우, 드라이브레코더는작동하지않습니다.
䤎[AL. 10.1 전원전압저하]
䤎[AL. 12 메모리이상1(RAM)]
䤎[AL. 15 메모리이상2(EEP-ROM)]
䤎[AL. 16 엔코더초기통신이상1]
䤎[AL. 17 기판이상]
䤎[AL. 19 메모리이상3(FLASH-ROM)]
䤎[AL. 1A 서보모터조합이상]
䤎[AL. 1E 엔코더초기통신이상2]
䤎[AL. 1F 엔코더초기통신이상3]
䤎[AL. 25 절대위치소실]
䤎[AL. 37 파라미터이상]
䤎[AL. 888/88888 워치도그]

● MR Configurator2로그래프를표시하면, 드라이브레코더기능은일단무효가
됩니다. 그래프기능종료후, [Pr. PF21]로설정된시간이경과하든지, 서보앰프의
전원을OFF로하고나서재투입하면드라이브레코더기능이다시유효하게됩니다.
MR-JE-_A의경우, 드라이브레코더기능의유효/무효는표시부(진단모드)로
확인할수있습니다.
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(1) 드라이브레코더의트리거설정
특정알람이발생했을때에만드라이브레코더를작동시키는경우, “드라이브레코더임의알람트리거설정”([Pr.
PA23])을설정합니다. 설정방법은각기술자료집의[Pr. PA23]의설명을참조해주십시오.
“드라이브레코더임의알람트리거설정”([Pr. PA23])의설정값이“0 0 0 0”(초기값)의경우, 위의포인트에기재
된알람번호이외의알람이발생했을때에드라이브레코더가작동합니다.

(2) 드라이브레코더에기록되는데이터
“드라이브레코더임의알람트리거설정”([Pr. PA23])의설정값이“0 0 0 0”(초기값)의경우, 모든알람공통으로
표2.1 또는표2.2의표준란에기재되어있는데이터를기록합니다. [Pr. PA23]에표2.1 또는표2.2에기재되어
있는알람을설정했을경우, 각알람의란에기재되어있는데이터를기록합니다. 표2.1 또는표2.2에기재되어있
지않는알람을설정했을경우, 표준란에기재되어있는데이터를기록합니다. 각신호의내용은표2.3을참조해주
십시오.

(3) 드라이브레코더의데이터저장중(알람발생직후)에서보앰프의전원이OFF가되었을경우, 알람발생시데이터
를정상적으로기록할수없는경우가있습니다. 또한, 다음의알람이발생했을경우, 알람의발생상황에따라서는
알람발생시데이터를기록할수없는경우가있습니다.
䤎[AL. 13 클럭이상]
䤎[AL. 14 제어처리이상]
䤎[AL. 34 SSCNET 수신이상1]
䤎[AL. 36 SSCNET 수신이상2]
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표2.1   MR-JE-_B의경우

데이터1 데이터2 데이터3 데이터4 데이터5 데이터6 데이터7 데이터8
샘플링시간

[ms]
측정시간

[ms]

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 속도지령 모선전압 실효부하율 0.888 227
(1pulse)

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 속도지령 모선전압 실효부하율 0.888 227
(1pulse)

아날로그 모터속도 토크 ABS 1회전내 전류지령 엔코더 엔코더 0.888 227
카운터 위치 에러 에러

카운터1 카운터2

아날로그 모터속도 토크 ABS 1회전내 전류지령 엔코더 엔코더 0.888 227
카운터 위치 에러 에러

카운터1 카운터2

아날로그 모터속도 토크 전류지령 1회전내 모선전압 U상전류 V상전류 0.888 227
위치 F/B F/B

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 모선전압 회생부하율 실효부하율 56.8 14563
(1pulse)

아날로그 모터속도 토크 전류지령 지령펄스 1회전내 속도지령 모선전압 0.888 227
주파수 위치

아날로그 모터속도 토크 전류지령 모선전압 실효부하율 U상전류 V상전류 0.444 113
F/B F/B

아날로그 모터속도 토크 전류지령 지령펄스 누적펄스 속도지령 모선전압 0.888 227
주파수 (1pulse)

아날로그 모터속도 토크 전류지령 엔코더 모터 모선전압 실효부하율 56.8 14563
내부온도 서미스트

온도

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 과부하 모선전압 실효부하율 56.8 14563
(100 알람
pulses) 마진

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 과부하 모선전압 실효부하율 56.8 14563
(100 알람
pulses) 마진

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 속도지령 모선전압 오차과대 3.5 910
(100 알람
pulses) 마진

아날로그 모터속도 토크 전류지령 속도지령 모선전압 회생부하율 실효부하율 3.5 910

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 CSON EMG ALM2 INP MBR RD STO(주) TLC

표준

AL. 10

AL. 20

AL. 21

AL. 24

AL. 30

AL. 31

AL. 32

AL. 33

AL. 35

AL. 46

AL. 50

AL. 51

AL. 52

주) 이신호는MR-JE 서보앰프에서는사용하지않습니다.
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표2.2   MR-JE-_A의경우

데이터1 데이터2 데이터3 데이터4 데이터5 데이터6 데이터7 데이터8
샘플링시간

[ms]
측정시간

[ms]

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 속도지령 모선전압 실효부하율 0.888 227
(1pulse)

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 속도지령 모선전압 실효부하율 0.888 227
(1pulse)

아날로그 모터속도 토크 ABS 1회전내 전류지령 엔코더 엔코더 0.888 227
카운터 위치 에러 에러

카운터1 카운터2

아날로그 모터속도 토크 ABS 1회전내 전류지령 엔코더 엔코더 0.888 227
카운터 위치 에러 에러

카운터1 카운터2

아날로그 모터속도 토크 전류지령 1회전내 모선전압 U상전류 V상전류 0.888 227
위치 F/B F/B

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 모선전압 회생부하율 실효부하율 56.8 14563
(1pulse)

아날로그 모터속도 토크 전류지령 지령펄스 1회전내 속도지령 모선전압 0.888 227
주파수 위치

아날로그 모터속도 토크 전류지령 모선전압 실효부하율 U상전류 V상전류 0.444 113
F/B F/B

아날로그 모터속도 토크 전류지령 지령펄스 누적펄스 속도지령 모선전압 0.888 227
주파수 (1pulse)

아날로그 모터속도 토크 전류지령 엔코더 모터 모선전압 실효부하율 56.8 14563
내부온도 서미스트

온도

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 과부하 모선전압 실효부하율 56.8 14563
(100 알람
pulses) 마진

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 과부하 모선전압 실효부하율 56.8 14563
(100 알람
pulses) 마진

아날로그 모터속도 토크 전류지령 누적펄스 속도지령 모선전압 오차과대 3.5 910
(100 알람
pulses) 마진

아날로그 모터속도 토크 전류지령 속도지령 모선전압 회생부하율 실효부하율 3.5 910

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) IPF

디지털 SON EM2/EM1 ALM2 INP MBR RD STO(주) TLC

표준

AL. 10

AL. 20

AL. 21

AL. 24

AL. 30

AL. 31

AL. 32

AL. 33

AL. 35

AL. 46

AL. 50

AL. 51

AL. 52

주) 이신호는MR-JE 서보앰프에서는사용하지않습니다.
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신호명칭 내용 단위

표2.3   신호의설명

아
날
로
그

모터속도 서보모터의회전속도를표시합니다. [r/min]

토크
서보모터의토크를표시합니다.
정격토크를100%로서발생하고있는토크의값을리얼타임으로표시합니다.

[0.1%]

엔코더내부온도 엔코더로검출한내부공기온도를표시합니다. [℃]

모터서미스트온도 서미스트부착회전형서보모터의경우, 서미스트온도를표시합니다. [℃]

과부하알람마진 [0.1%]

오차과대알람마진 [pulse]

전류지령 서보모터에부여하는전류지령을표시합니다. [0.1%]

누적펄스(1pulse) 편차카운터의누적펄스를1 펄스단위로표시합니다. [pulse]

누적펄스(100 pulses) 편차카운터의누적펄스를100 펄스단위로표시합니다. [100 pulses]

속도지령 서보모터에부여하는속도지령을표시합니다. [r/min]

모선전압 서보앰프컨버터부의모선전압을표시합니다. [V]

실효부하율 연속실효부하토크를표시합니다. 과거15초간의실효값을표시합니다. [0.1%]

ABS 카운터 절대위치검출시스템으로원점에서의이동량을절대위치엔코더의다회전카운터값으로표시합니다. [rev]

1회전내위치 1회전내위치를엔코더의펄스단위로표시합니다. [16 pulses]

엔코더에러카운터1 엔코더와의통신시에에러가발생한누적횟수를표시합니다. [회]

엔코더에러카운터2 엔코더에러카운터1과동일내용입니다. [회]

U상전류F/B 서보모터에흐르는U상전류값을내부단위로표시합니다.

V상전류F/B 서보모터에흐르는V상전류값을내부단위로표시합니다.

회생부하율 허용회생전력에대한회생전력의비율을%로표시합니다. [0.1%]

지령펄스주파수 지령펄스주파수를표시합니다. [1.125 kpps]

[AL. 50 과부하1] 및[AL. 51 과부하2]가발생하는레벨에도달할때까지의마진을%로표시합니다.
이값이0%가되면과부하알람이발생합니다.

오차과대알람레벨에이를때까지의마진을엔코더의펄스단위로표시합니다.
이값이0 pulse가되면오차과대알람이발생합니다.

주) 이신호는MR-JE 서보앰프에서는사용하지않습니다.

디
지
털

CSON 컨트롤러로부터의서보ON 신호상태를표시합니다.

SON 외부입력신호의SON 상태를표시합니다.

EMG 비상정지입력상태를표시합니다.

EM2/EM1 외부입력신호의EM2/EM1 상태를표시합니다.

ALM2 서보앰프내부에서알람이검출되었을때ON이됩니다. 외부출력신호의ALM보다빨리변화합니다.

INP 외부출력신호의INP 상태를표시합니다.

MBR 외부출력신호의MBR 상태를표시합니다.

RD 외부출력신호의RD 상태를표시합니다.

STO(주) 외부입력신호의STO 상태를표시합니다.

IPF 전원이순간정전상태가되면ON이됩니다.



2. 드라이브 레코더

2 - 6

2. 2 드라이브 레코더 정보의 표시

MR Configurator2의메뉴바에서“진단”→
“드라이브레코더”를선택합니다. 오른쪽그림과같은
화면이표시됩니다.

(a) 화면내의파형-표시버튼을클릭하면, 
알람발생전후의데이터가

“그래프프리뷰”화면에표시됩니다.
“그래프프리뷰”화면의조작에대해서는MR
Configurator2의헬프를참조해주십시오.

(b) 알람발생시데이터의표시버튼을클릭하면,
알람발생시의각종데이터를표시합니다.

(c) 이력클리어버튼을클릭하면, 서보앰프에기록되어있는모든알람발생시데이터를소거할수있습니다.
이력클리어버튼을클릭한뒤는서보앰프의전원을다시투입해주십시오. 이때, 기록을소거하기때문에통상
보다서보앰프의기동시간이길어집니다.

(b)(a)



[AL. 9F]
검출점

[AL. 25], [AL. 92]
검출점

배터리

서보앰프 서보모터 엔코더

CN4 CN2
강압 회로

(6V → 3.4V)
위치/속도
검출 회로

부록

부록 - 1

부록1  [AL.25], [AL.92] 및 [AL.9F]의 검출점

다음의그림에[AL. 25 절대위치소실], [AL. 92 배터리단선경고] 및[AL. 9F 배터리경고]의검출점을나타냅니다.
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※취급설명서번호
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개정내용

초판인쇄

※취급설명서번호는본설명서의표지아래에기재되어있습니다.

본서에의해서, 공업소유권기타권리의실시에대한보증또는실시권을허락하는것은아닙니다. 
또한, 본서의게재내용사용에의해기인하는공업소유권상의제문제에대해서는당사는일절그책임을질수없습니다.
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[품질보증내용]
1. 무상보증기간과무상보증범위

무상보증기간중에제품이당사측의책임에의한고장이나하자(이하모두「고장」이라고부릅니다)가발생한경우, 당사는구매하신판매

점또는당사서비스회사를통해서무상으로제품을수리하도록하겠습니다. 단, 국내및해외에서의출장수리가필요한경우는기술자파

견에필요하는실비를고지후청구합니다. 또한, 고장유닛의교체에수반하는현지재조정·시운전은당사책무외로하겠습니다.

【무상보증기간】

제품의무상보증기간은구입후또는지정장소에납입후12개월로하겠습니다.

단, 당사제품출하후의유통기간을최장6개월로해서제조일로부터18개월을무상보증기간의상한으로하겠습니다. 또한, 수리품의무

상보증기간은수리전의무상보증기간을넘어서길어질수는없습니다.

【무상보증범위】

(1) 1차고장진단은원칙으로귀사에서실시해주시기바랍니다. 단, 귀사요청에의해당사또는당사서비스망이이업무를유상으로대행

할수가있습니다. 이경우, 고장원인이당사측에있는경우는무상으로진행합니다.

(2) 사용상태·사용방법및사용환경등이취급설명서, 사용자매뉴얼, 제품본체주의라벨등에기재된조건·주의사항등에따른정상적

인상태에서사용되고있는경우로한정하겠습니다.

(3) 무상보증기간이라도아래의경우에는유상수리가됩니다.

①고객께서부적절한보관이나취급, 부주의, 과실등에의해발생한고장및고객의하드웨어또는소프트웨어설계내용에기인한고

장.

②고객께서당사의승인없이제품에개조등을하여기인된고장.

③당사제품이고객의기기에조합되어사용된경우, 고객의기기가받고있는법적규제에따른안전장치또는업계의통념상갖춰져

있어야된다고판단되는기능·구조등을갖추고있으면회피할수있었다고인정되는고장.

④취급설명서등에지정된소모부품이정상적으로보수·교환되었다면막을수있었다고인정되는고장.

⑤소모부품(배터리, 팬, 평활콘덴서등)의교환.

⑥화재, 이상전압등의불가항력에의한외부요인및지진, 낙뢰, 풍수해등의천재지변에의한고장.

⑦당사출하당시의과학기술의수준에서는예견할수없었던사유에의한고장.

⑧그외, 당사책임외의경우또는고객이당사책임외로인정한고장.

2. 생산중지후유상수리기간

(1) 당사가유상으로제품수리를접수할수있는기간은그제품의생산중지후7년간입니다. 생산중지에관해서는당사영업과서비스등

을통해알리도록하겠습니다.

(2) 생산중지후제품공급(보용품을포함)은할수없습니다.

3. 해외에서의서비스

해외에서는당사의각지역FA센터에서수리접수를합니다. 단, 각FA센터에서의수리조건등이다른경우가있으므로양해바랍니다.

4. 기회손실, 2차손실등의보증책무의제외

무상보증기간의내외를불문하고당사의책임이라고할수없는사유로부터생긴장해, 당사제품의고장에기인하는고객께서의기회손실,

당사의예견유무를불문하고특별한사정으로부터생긴손해, 2차손해, 사고보상, 당사제품이외의손상및고객에의한교환작업, 현지

기계설비의재조정, 시운전그외의업무에대한보상에대해서는당사책무외가됩니다.

5. 제품사양의변경

카탈로그, 매뉴얼또는기술자료등에기재된사양은예고없이변경되는경우가있으므로미리양해해주시기바랍니다.

6. 제품의적용에대해

(1) 당사 범용 AC서보를 사용시에, 만일 범용 AC서보에 고장·트러블 등이 발생한 경우에서도 중대한 사고에 이르지 않는 용도일 것.

또는고장·트러블발생시에는백업이나fail-safe 기능이기기외부에서시스템적으로실시되고있는것을사용조건으로합니다.

(2) 당사범용AC서보는일반공업등의용도를대상으로한범용품으로서설계·제작되고있습니다.

따라서, 각전력회사의원자력발전소및기타발전소등의공공의영향이큰용도나철도및관공서의용도등에서, 특별품질보증체제

를요구하는용도에는범용AC서보의적용을제외합니다.

또한, 항공, 의료, 철도, 연소·연료장치, 유인반송장치, 오락기계, 안전기계등인명이나재산에큰영향이예측되는용도로의사용

에대해서도범용AC서보의적용을제외합니다.

단, 이러한용도라도용도를한정해서특별한품질을요구하지않는것을고객께서승낙해주시는경우에는적용여부에대해검토할수

있으므로당사에상담해주십시오.    

SH(명)-030165-A
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