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서보앰프의표시부(2자릿수7 세그먼트표시기)로전원투입시의서보시스템콘트롤러와의

교신상태의확인, 축번호의확인, 이상시의고장진단을실시해주십시오.

(1) 표시의흐름

서보앰프 전원 ON

서보 시스템 콘트롤러 전원 ON

(주)

(주)

(주)

레디 OFF·서보 OFF

레디 ON·서보 ON

레디 ON·서보 ON

알람이 발생하면
알람코드를 
표시합니다.

주. 의 우측 세그먼트는 축 번호를 나타냅니다.
(이 예는 제1축째를 나타내고 있습니다.)

또는

긴급정지 및 강제정지중의 경우

서보 시스템 콘트롤러
전원 ON 대기

서보 시스템 콘트롤러와의
초기 데이터 교신

레디 ON

긴급정지 및 
강제정지 해제

통상 운전

서보 ON

서보 시스템 콘트롤러 전원 OFF

서보 시스템 콘트롤러 전원 ON
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표시 상태

초기화중

초기화중AA

Ab

AC

Ad

AE

(주1) b#

(주1) d#

(주1) C#

(주2) **

(주2) 88

(주3) b0.

(주1) 
b#.
d#.
C#.

초기화중

초기화중

초기화완료

준비OFF

서보ON

서보OFF

알람·경고

CPU 에러

(주3) 

테스트운전모드

•서보앰프전원을투입하고있을때는서보시스템콘트롤러전원을OFF 시킵니다.

•서보시스템콘트롤러에서설정한축번호와서보앰프의축설정스위치(CS1)로

설정한축번호가일치하지않습니다.

•서보앰프의고장또는서보시스템콘트롤러와의통신에이상이발생했습니다.

이러한경우, 표시는다음과같이됩니다.

“Ab”→“AC”→“Ad”→“Ab”

•서보시스템콘트롤러가고장입니다.

서보시스템콘트롤러의전원이OFF인상태에서서보앰프전원을투입합니다.

서보시스템콘트롤러와서보앰프의통신을시작합니다.

서보시스템콘트롤러에서의초기파라미터를수신합니다.

서보시스템콘트롤러와의초기데이터통신을완료합니다.

서보시스템콘트롤러에서의레디OFF 지령을수신합니다.

서보시스템콘트롤러에서의서보ON 지령을수신합니다.

서보시스템콘트롤러에서의서보OFF 지령을수신합니다.

발생한알람No.·경고No.를표시합니다.(9.1절참조)

서보시스템콘트롤러와의초기데이터통신을완료합니다.

JOG 운전·위치결정운전·프로그램운전

모터없이운전

내용

(2) 표시내용일람

(주) 1. #는0~8의숫자를나타내고그내용은다음에있는표와같습니다.

2. **는경고·알람No.를나타냅니다.
3. MR Configurator(셋-업소프트웨어)가필요합니다.

# 내용
0 테스트운전모드로설정합니다.
1 제1축
2 제2축
3 제3축
4 제4축
5 제5축
6 제6축
7 제7축
8 제8축


