
SSCNETⅢ 대응
포지션 보드 MR-MC110 발매!!
고속동기네트워크SSCNETⅢ대응

포지션보드(MR-MC110)를새롭게라인-업했습니다. 

포지션보드(MR-MC110)를PC에장착조립하는것만으로,

PC상에서서보앰프를제어하는콘트롤시스템을간단하게구축할수

있습니다. 또, SSCNETⅢ의채용에의해소배선으로신뢰성의높은

시스템을실현합니다. 

포지션보드(MR-MC110)는Point to Point 위치결정기능을내장하고,

PC와는2포트RAM을개입시켜통신합니다.

2포트RAM의포인트테이블에따라SSCNETⅢ통신에의해자동적으

로서보앰프로의위치지령을출력하고, 위치결정을실행합니다. 

포지션보드MR-MC110

■특징
●SSCNETⅢ에의한고속, 다(多)축, 간단위치결정기능
•통신주기0.22ms로4축까지, 0.44ms로8축까지, 0.88ms로16축까지의서보앰프를제어가능합니다. 

(0.22ms의경우에는특수대응이됩니다) 

•포인트테이블방식에의해간단하게위치결정할수있습니다. 

•절대위치검출시스템에대응하고있습니다. 

•파라미터등서보정보를일괄관리할수있습니다.

●기계제어에필요한위치결정기능을표준탑재
•직선보간운전기능

•병렬운전기능(탠덤운전기능) 

•간섭체크·충돌방지기능

•목표위치변경기능

•각종원점복귀기능

●보수, 기동서포트기능의충실
•현재위치, 피드백위치, 모터속도등을일정주기로읽어들이는샘플링

기능을준비하고있습니다. 

•알람이발생했을경우등이력을보는것으로그원인을추정할수있는

로그기능을준비하고있습니다. 

•응용프로그램개발을위해서풍부한API 함수를제공하고있습니다. 〈※〉

•포지션보드테스트툴에의해포지션보드의운전상태를간단하게

확인할수있습니다. 〈※〉

•포지션보드테스트툴로부터MR Configurator

(셋업-소프트웨어)를사용할수있기때문에, SSCNETⅢ경유로복수의

서보앰프의셋-업이가능합니다. 〈※〉

〈※〉는옵션인포지션보드유틸리티소프트웨어(MRMJW3-MC-UTL)에의해제공합니다.

PC/보드 컴퓨터

PCI 버스

SSCNETⅢ

는 포지션 보드 유틸리티 소프트웨어
(MRMJW3-MC-UTL)로 제공하고 있습니다. 

사용자
어플리 케이션

포지션 보드
테스트 툴

USB

보드 제어 라이브러리(API)

 디바이스 드라이버

포지션 보드

2포트 RAM

PTP 위치결정 연산

통신제어

서보앰프

조정용 PC

포지션 보드
테스트 툴
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■시스템구성
●포지션보드MR-MC110

●케이블·컨넥터일람표

USB

SSCNETⅢ대응
서보앰프 MR-J3-□B(1)

미사용시 
컨넥터에는 
보호캡을 달아
주십시오.

①

③
SSCNETⅢ

DI

PCI 버스 대응 포지션 보드
MR-MC110

②

DI신호
 •+측 리미트 스위치(LSP)
 •-측 리미트 스위치(LSN)
 •근접도그(DOG)
 •긴급정지(EMI)

②

1축 최대 16축

DI신호
 •+측 리미트 스위치(LSP)
 •-측 리미트 스위치(LSN)
 •근접도그(DOG)

포지션 보드
유틸리티
소프트웨어

(MRMJW3-MC-UTL)

12점
12점
12점
1점

※ 16축중 임의의 12축에 대해 입력 가능

1점
1점
1점

※ 서보앰프에서 DI신호 입력 가능

C
N
3

C
N
1
A
C
N
1
B

C
N
3

C
N
1
A
C
N
1
B

품 명 형 명
케이블
길이

내 용

① I/O 컨넥터

반내용표준코드

반외용표준케이블

컨넥터(3M 또는상당품)

10150-3000VE  (컨넥터)

10350-52F0-008 (쉘키드)

컨넥터(일본항공전자공업)

PF-2D103

컨넥터(일본항공전자공업)

PF-2D103

컨넥터(일본항공전자공업)

CF-2D103-S

USB 케이블

장거리케이블

SSCNETⅢ
케이블

PC 통신USB 케이블

MR-J2MCN1 -

MR-J3BUS015M 0.15m

MR-J3BUS03M 0.3m

MR-J3BUS05M 0.5m

MR-J3BUS1M 1m

MR-J3BUS3M 3m

MR-J3BUS5M-A 5m

MR-J3BUS10M-A 10m

MR-J3BUS20M-A 20m

MR-J3BUS30M-B 30m

MR-J3BUS40M-B 40m

MR-J3BUS50M-B 50m

MR-J3USBCBL3M 3m

②

③
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주) Visual C++®Ver.5.0/Ver.6.0 및Visual Basic®Ver.5.0/6.0에대응하고있습니다. 

Visual C++, Visual Basic는미국Microsoft Corporation의미국및그외의나라에있어서의등록상표입니다.

■포지션보드유틸리티소프트웨어(MRMJW3-MC-UTL)
●API 함수 (주)

분 류 내 용

초기화함수군

파라미터함수군

포인트테이블함수군

운전함수군

모니터함수군

인터럽트함수군

폭주체크함수군

알람함수군

긴급정지함수군

•메모리액세스포트의오픈/클로우즈 •시스템준비완료체크
•시스템기동/ 리부트

•파라미터설정/ 취득

•포인터데이터설정/ 취득

•JOG 운전의기동 •인크리멘털전송의기동
•자동운전의기동 •원점복귀운전의기동
•직선보간운전의기동 •운전의정지
•자동운전시의속도, 위치, 가속시정수 •수동운전시의속도,위치,가속시정수
•감속시정수변경 •감속시정수변경
•서보ON/OFF •토크제한지령ON/OFF
•인터록지령ON/OFF •축데이터지령비트설정

•현재위치/피드백위치의취득 •운전알람번호/ 서보알람번호의취득
•외부신호상태의취득 •모니터의개시/정지
•모니터데이터의취득 •비상정지요인의취득
•시스템상태코드, 비트의취득 •축데이터상태비트의취득

•인터럽트출력유효/ 무효 •인터럽트요인설정/취득/갱신
•H/W 인터럽트해제

•폭주체크(워치도그) 기능유효/ 무효 •폭주체크카운터갱신

•운전알람리셋 •서보알람리셋

•소프트웨어비상정지ON/OFF

항 목 내 용
메모리맵

파라미터데이터

포인트데이터

보드시스템정보

운전정보모니터

축개별모니터

그래프

XY  트레이스

샘플링리스트

로그

위치결정데이터의설정및위치결정제어상태를표시합니다. (임의의어드레스를지정가능)

시스템파라미터, 서보파라미터, 제어파라미터를설정합니다.

포인트데이터를설정합니다.

포지션보드의버젼정보나접속하고있는서보앰프의버젼정보를표시합니다.

운전정보를표시합니다.

모니터정보를표시합니다.

샘플링기능을사용해서, 운전정보데이터와위치결정비트정보를그래프로표시합니다.

샘플링기능을사용해서, 운전정보데이터를XY축으로표시합니다.

샘플링데이터를표형식에서표시합니다.

로그기능을사용해서, 운전로그정보를표시합니다.

●포지션보드테스트툴
간단하게포지션보드를제어(테스트모드) (주1)

파라미터나포인트데이터등의데이터설정이나, 지령비트의ON/OFF를실시할수가있습니다. 사용자어플리케이션(고객작성
의프로그램)이완성될때까지의사용자께서시스템의동작확인이나, 서보앰프의조정등에사용할수있습니다. 

포지션보드의운전상태를확인(모니터모드) (주1)

포지션보드의운전상태를확인할수있습니다. 사용자어플리케이션이동작중에서도운전상태를확인할수있기때문에,
사용자어플리케이션의확인이나조정등에사용할수있습니다.

풍부한그래프기능
포지션보드의샘플링기능을사용해서, 현재위치나
모터속도등의운전정보를그래프형식으로표시합니다. 
2축의XY트레이스표시도할수있기때문에, 사용자의
시스템동작확인등에사용할수있습니다. 

데이터의작성이용이
파라미터데이터나포인트데이터를표형식으로알기쉽게
설정합니다.
데이터의복사나첨부가생기기때문에, 데이터의유용이나
작성을간단하게실시할수있습니다. 

MR Configurator와의연동기동(주2)

포지션보드테스트툴상에서, MRConfigurator(셋-업소프
트웨어)를기동하는것으로써, SSCNETⅢ경유로, 서보앰프
의셋-업, 조정등을간단하게실시할수있습니다.

주) 1. 사용자어플리케이션동작중에는, USB 접속시에만사용가능해집니다. 

2. USB 접속시에만사용가능해집니다.

[포지션보드테스트툴화면]
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■사 양

항 목 내 용

버스사양

대응서보앰프형명

서보
네트워크

위치지령생성방법

수동운전

원점복귀

자동운전

(포인트테이블

방식)

가감속

변경지령

보조기능

응용기능

외부DI 신호

조정용PC통신인터페이스유틸리티

유틸리티

환경

보드치수(mm)

최대소비전류

버스타입

버스폭/전압

전송레이트

매체와통신거리

통신주기와최대제어축수

JOG 운전

인크리멘털전송

도그식

도그크레이들식

데이터세트식

스톱퍼식

리미트스위치겸용식

스케일원점신호검출식

시퀀스운전

상대위치지령·절대위치지령

감속체크

감속없음

드웰

직선보간운전

기울기가일정한가감속

사다리꼴가감속

S자가감속

기동속도유효

가속/감속시정수개별설정

위치·속도·가감속변경

전자기어

속도단위배율

인터록

백래쉬보정

절대위치검출시스템

소프트웨어리미트

포지션스위치

결점위치출력

모니터기능

로그기능

호스트로의인터럽트

소프트웨어리부트

호스트폭주체크

샘플링기능

병렬구동

간섭체크·충돌방지

운전정지·급정지

원점서치리미트

리미트스위치

근접도그

긴급정지

PCI

32bit/5V

MR-J3-□B(1)

50Mbps

광화이버케이블,  국간최대: 20 m (MR-J3BUS□-A케이블/

50m(MR-J3BUS□M-B케이블),  총연장(m)=국간(m)×축수(축)

0.22ms 시: 4축(특수대응이됩니다)
0.44ms 시: 8축
0.88ms 시: 16축

포인트테이블등에미리설정된위치·속도·가감속시정수에의해, 
포지션보드측에서위치지령을제어주기마다자동연산하고, 
SSCNETⅢ경유해서각서보앰프에송신

기동신호ON 사이에이동

기동신호ON에서지정이동량분이동

도그OFF 후최초의Z상에서정지

도그ON 후최초의Z상에서정지

임의의위치에원점을설정(현재위치를원점좌표에도변경가능)

스톱퍼를누른정지점에서의원점설정

리미트스위치ON으로정지반전, 리미트스위치OFF 후최초의Z상에서정지

도그ON으로정지반전최초의스케일원점신호로정지

개시포인트로부터종료포인트까지의연속위치결정

현재위치로부터의상대이동량/ 절대위치지정

인포지션후또는지령제로후에다음포인트에의위치결정개시

감속하지않고다음포인트에의위치결정개시

감속후의웨이트시간의지정가능

최대4축까지가능

가감속시의가속도일정

사다리꼴형상가감속가능

S자형가감속가능

기동속도까지스텝기동가능

가속/감속시정수의개별설정가능

위치결정중의지령위치/ 지령속도/ 가감속시정수의변경가능

기계단단위를엔코더펄스단위로변환

임의배율의속도로이동

신호ON으로급정지, OFF로운전재개(A접점의경우)

이동방향반전시의백래쉬에의한오차보정

전원투입시의현재위치좌표복원가능

스트로크엔드의소프트웨어실현가능

설정범위내도달시ON

최종포인트에서의지령잔(남은)거리가설정값이내에서ON

각축마다임의의모니터(4점) 가능
(현재위치와피드백위치는별도고속모니터가능)

WindowsNT®4.0(Service Pack3 이후)/Windows®2000(Service Pack4 이후)/ 

Windows®XP(ServicePack1 이후)

0~55℃(동결이없는곳)

-20~65℃(동결이없는곳)

10~90%RH(결로가없는곳)

10~90%RH(결로가없는곳)

174.6×106.7

DC5V : 1.2A

운전개시, 종료, 알람발생등의이력저장

알람발생등의이벤트발생시에인터럽트출력

호스트측에서의소프트웨어리부트

호스트측의폭주감시와폭주시의운전강제종료

현재위치, 피드백위치, 모터속도등(최대8점)을샘플링

지정2축의동기제어가능

지정2축의상대거리의감시와운전및정지제어

감속시정수, 급정지시정수에의한정지

원점서치범위를초과해도원점센서를검출할수없는경우의알람정지

상하한: 각12점(16축중임의의12축에붙여입력가능)

12점(16축중임의의12축에붙여입력가능)

1점

USB 1.1

디바이스드라이버, API함수, 포지션보드테스트툴종류

대응OS  (주)

사용주위온도

보존주위온도

사용주위습도

보존주위습도

주) Windows, WindowsNT는미국Microsoft Corporation의미국및그외의나라에있어서의등록상표입니다. 
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MEE(0410) 2006년 9월 작성

韓國三菱電機AUTOMATION(株)

157-200  서울특별시 강서구 가양동 1480-6
TEL. 02)3660-9511~19 FAX. 02)3664-8372/8335

617-726  부산광역시 사상구 괘법동 578
산업용품유통상가 업무동 405호
TEL. 051)319-3747~9 FAX. 051)319-3768

702-845  대구광역시 북구 산격2동 1666
크리스탈빌딩 603호
TEL. 053)604-6047 FAX. 053)604-6049

서울특별시 강서구 가양동 1480-6
TEL. 02)3660-9607 FAX. 02)3663-0475

본 사:

:

:

:

부산영업소

대구영업소

F.A 센터

http://www.mitsubishi-automation.co.kr

안전에관한주의

본제품에기재된제품을올바르게사용하시기위해서, 사용하시기전에반드시「사용자매뉴얼」을

잘읽어주십시오.

본제품가운데, 외환법에서규정하는규제품(화물·기술)을수출하는경우에는, 경제산업대신의허가가필요합니다.
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